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WRT - Wireless Rotary Transducer

Instrukcja uzytkowania produktu

Model Numer czesci
4 Nm 6152210510
10 Nm 6152210520
20 Nm 6152210530
25 Nm 6152210540
75 Nm 6152210550
180 Nm 6152210560
500 Nm 6152210570

Pobierz najnowszg wersje tego dokumentéw na
http://www.desouttertools.com/info/6159990600 PL

/\ OSTRZEZENIE

Przeczytaj wszystkie ostrzezenia i instrukcje dotyczace
bezpieczenstwa.

Nieprzestrzeganie ostrzezen i instrukcji dotyczgcych
bezpieczenstwa moze spowodowac porazenie prgdem
elektrycznym, pozar i/lub powazne obrazenia.

Wszystkie ostrzezenia i instrukcje nalezy zachowa¢ do
przysztego wykorzystania.
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Informacje o produkcie

Informacje o produkcie

Informacje ogdlne

A OSTRZEZENIE Ryzyko wystapienia szkoéd materialnych lub powaznych obrazen ciala.

Przed rozpoczgciem uzytkowania narzedzia nalezy przeczyta¢ ze zrozumieniem wszystkie instrukcje, a nastep-
nie postepowac zgodnie z nimi. Nieprzestrzeganie wszystkich instrukcji moze spowodowaé porazenie pradem
elektrycznym, pozar, szkody materialne i/lub powazne obrazenia ciata.

» Nalezy przeczyta¢ wszystkie informacje dotyczace bezpieczenstwa dostarczone wraz ré6znymi czgsciami
systemu.

» Nalezy przeczyta¢ wszystkie instrukcje dotyczace instalowania, obstugi i konserwacji roznych czgsci syste-
mu.

» Nalezy przeczyta¢ wszystkie obowigzujace lokalnie przepisy bezpieczenstwa dotyczace systemu i jego czg-
Sci.

» Wszystkie informacje i instrukcje dotyczace bezpieczenstwa nalezy zachowa¢ do wykorzystania w przy-
sztosci.

Strona internetowa

Informacje o naszych produktach, akcesoriach, czgsciach zamiennych i publikacjach mozna odnalez¢ na stronie De-
soutter.

Zapraszamy do odwiedzenia: www.desouttertools.com.

Informacje o czesciach zamiennych

Rysunki ztozeniowe 1 lista czg¢éci zamiennych sg dostepne w dziale ,,Service Link™ na stronie
www.desouttertools.com.

Historia wersji

Oprogramowanie

sprzetowe

Numer wersji Data wersji Opis wersji
01.01x 02-2024 Pierwsze wydanie.

Informacje ogdlne

Opis ogoliny

WRT to urzadzenie zaprojektowane do optymalnego dzialania podczas testu narzgdzia. Oferuje ono strategie testowe
do oceny nastawnych kluczy dynamometrycznych, kluczy ze sprzggtem poslizgowym, wkretakow do nakretek i na-
rzedzi pulsacyjnych, mierzac warto§ci momentu obrotowego oraz kata i tworzac wyniki z parametrami statystyczny-
mi. Urzadzenie sktada si¢ z przetwornika obrotowego z wbudowanym systemem kolektora danych, ktory komuniku-
je sie za pomocy sieci bezprzewodowej z internetowym interfejsem uzytkownika, ktéry umozliwia uzytkownikowi
konfiguracje WRT w celu zarzadzania czynno$ciami testowania i uzyskania dostepu do wynikow testu.

@ Podczas testowania narzedzi pulsacyjnych nie nalezy przekracza¢ 50% znamionowego momentu obrotowego
uzywanego urzadzenia WRT.
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Opis produktu

1 Pokrywa portu USB
2 Interfejs uzytkownika
3 Zapigcie pokrywy akumulatora
4 Dzwignia blokujaca pokrywy akumulatora
5 Pokrywa akumulatora
6 Przetwornik
Wymiary
B
(
.

Hlustracja 1: Wydajnos¢ 4 Nm, 10 Nm, 20 Nm
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Hustracja 3: Wydajno$¢ 500 Nm
A B C D E F G H
Wydajnos$¢ Objasnienia Trzpien [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm] [mm]
4 Nm 6152210510 Szeéciokatny 1/4” 1158 45 1383 33.8 61.5 205 255 20
10 Nm 6152210520 Szeéciokatny 1/4” 1158 45 1383 33.8 61.5 205 255 20
20 Nm 6152210530 Szesciokatny 1/4” 1158 45 1383 33.8 61.5 205 255 20
25 Nm 6152210540 Kwadratowy 3/8” 82.6 45 1383 12.1 615 9 11 20
75 Nm 6152210550 Kwadratowy 3/8” 82.6 45 1383 12.1 615 9 11 20
180 Nm 6152210560 Kwadratowy 1/2"  90.5 45  141.8 17 61.5 12 152 225
500 Nm 6152210570 Kwadratowy 3/4" 106 56 1519 24.6 68 134 23 28
Masa
Masa Masa
Wydajno$é Objasnienia [g] [1b]
4 Nm 6152210510 483.5 1.065
10 Nm 6152210520 484.7 1.068
20 Nm 6152210530 463.2 1.02
25 Nm 6152210540 486.4 1.07
75 Nm 6152210550 491.4 1.08
180 Nm 6152210560 599.7 1.32
6/76 6159990600 / v.02
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Masa Masa
Wydajno$é Objasnienia [g] [1b]
500 Nm 6152210570 1094 2.41

Akumulator

Urzadzenie WRT jest zasilane akumulatorami litowo-jonowymi (nazwa modelu: PA-L2431, nr czgéci: 6159365310).
* Zasilanie akumulatorowe: Akumulator litowo-jonowy 3,635 VDC, 3,4 Ah
* Pelny czas tadowania: Max. 5 godzin

+ Zywotno$¢ akumulatora (testowana przy 6 dokreceniach na minute): 8 godziny

@ Uzywa¢ wylacznie akumulatora Desoutter (nr czgsci: 6159365310).

WLAN
» Typ: IEEE 802.11b/g/n HT20; IEEE 802.11n HT40
* Czestotliwosc:
* 2412 MHz + 2484 MHz
* 4900 +~ 5975 MHz
* Maksymalna moc wyjsciowa przewodzenia:
* 18dBm
* 13,5dBm
* Maksymalna wypromieniowana moc wyjsciowa:
 tryb IEEE 802.11b: 18,00 dBm
» tryb IEEE 802.11g: 18,43 dBm
 tryb IEEE 802.11n HT20: 18,58 dBm
+ tryb IEEE 802.11n HT40: 16,75 dBm
» Czuto$¢ przewodzenia odbiornika:
* nawet -96 dBm
* nawet -89 dBm

Informacje techniczne
* Rezystancja mostka 1 kQ
* Czulos¢ wyjsciowa: 2mV/V
» Doktadnos¢ statyczna:
 Zakres pomiaru roboczego momentu obrotowego od 10% do 100% pojemnosci

» Btad doktadnosci maksymalnego momentu obrotowego (zwiazany z wartoscig odczytang przez przetwor-
nik): + 0,50 %

+ Stabilno$¢ przesunigcia zerowego z temperaturg: = 0,1% FSD/°C
» Zdolno$¢ przecigzeniowa momentu obrotowego: 20% FSD
* Maksymalna predkos¢ katowa: 10.000

* Rozdzielczos¢ w stopniach:

Wydajno$é Objasnienia Rozdzielczo$¢ w stopniach
4 Nm 6152210510 0,0625°

10 Nm 6152210520 0,0625°

20 Nm 6152210530 0,0625°

25 Nm 6152210540 0,0625°

75 Nm 6152210550 0,0625°

180 Nm 6152210560 0,05625°

500 Nm 6152210570 0,0439453125°

6159990600 / v.02 7176
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* Pojemnos¢ pamigci wynikdéw: 50000 wynikéw, 5000 krzywych

* Obstlugiwana jednostka miary: Nm, kg/m, kg/cm, 1b/ft, Ib/in, oz/ft, 0z/in, kPm, dNm

Maximum torque [Maksymalny moment obrotowy]

Wydajnos$é Objasnienia Maksymalny moment

4 Nm 6152210510 4 Nm 3.6ftlb
10 Nm 6152210520 10 Nm 8.8 ftlb
20 Nm 6152210530 20 Nm 14.7 ft 1b
25 Nm 6152210540 25 Nm 18.4 ft1b
75 Nm 6152210550 75 Nm 553 ftlb
180 Nm 6152210560 180 Nm 132.7 ft Ib
500 Nm 6152210570 500 Nm 368.7 ft 1b

Domena prawna

Domena prawna WLAN moze by¢ zdefiniowana jako ograniczony obszar, ktory jest kontrolowany przez zestaw
przepisow lub polityk. Wiele krajow przestrzega standardéow okreslonych przez FCC, ETSI lub worldwide

lista autoryzowanych kanatéw 2,4 GHz na domene prawna

Kanal Ameryka FCC Europa ETSI Worldwide

1 X X X

2 X X X

3 X X X

4 X X X

5 X X X

6 X X X

7 X X X

8 X X X

9 X X X

10 X X X

11 X X X

12 Nie dotyczy X Nie dotyczy

13 Nie dotyczy X Nie dotyczy

lista autoryzowanych kanatéw 5 GHz na domene¢ prawna

Ameryka Pélnoc-

Kanal Pasmo radiowe na FCC Europa ETSI SRRC Worldwide

36 U-NII-1 X X X X

40 X X X X

44 X X X X

48 X X X X

52 U-NII-2 X X X X

56 X X X X

60 X X X X

64 X X X X
8/76 6159990600 / v.02
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Ameryka Poélnoc-

Kanat Pasmo radiowe na FCC Europa ETSI SRRC Worldwide
100 U-NI1/2e X X Nie dotyczy

104 X X Nie dotyczy X

108 X X Nie dotyczy X

112 X X Nie dotyczy X

116 X X Nie dotyczy X

132 X X Nie dotyczy X

136 X X Nie dotyczy X

140 X X Nie dotyczy X

Warunki przechowywania i eksploatacji
» Tylko do uzytku w pomieszczeniach
* Wysoko$¢ n.p.m.: Maks. 2000m
» Temperatura otoczenia: 5 do 40°C

* Maksymalna wilgotno$¢ wzgledna: Maksymalna wilgotno$¢ wzgledna 80% w zakresie temperatur do 31°C, ma-
lejaca liniowo do 50% w temperaturze 40°C

 Stopien zanieczyszczenia: 2

» Stopien ochrony IP zgodnie z norma IEC/EN 60529: Stopien P40 (tylko gdy pokrywa portu USB jest zamknie-
ta)

» Praca w ograniczonej specyfikacji w zakresie temperatur od -10 °C do 60 °C (akumulator nie moze by¢ tadowa-
ny podczas pracy w tym zakresie)

» Temperatura robocza akumulatora: od -20 °C do +60 °C.

Akcesoria
Akcesoria WRT

Nazwa Numer czesci
Akumulator WRT (nazwa modelu: PA-L.2431) 6159365310
QA-CHARGER 6159364610
2x adapter WRT 6159365340

@ Uzywa¢ wylacznie akumulatora Desoutter (nr czgsci: 6159365310).

Interfejs uzytkownika

interfejs uzytkownika WRT sktada si¢ z fizycznego przycisku ON/OFF oraz systemu diod LED, ktéry przekazuje
uzytkownikowi informacje o statusie urzadzenia oraz wyniki testu.

bmml@z 1N;
®
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@ﬂ
©

6159990600 / v.02 9/76



Informacje o produkcie

Pozycja  Nazwa Opis

1 Diody LED aku- Wskazniki LED, ktore przekazuja informacje o poziomie natadowania akumulatora.
mulatora

2 Przetacznik ON/ Przycisk fizyczny stuzacy do wlaczania/wytaczania WRT.
OFF

3 Dioda Horse Wskazniki LED, ktore przekazuja wyniki pojedynczego testu lub partii w zalezno$ci od ko-
LED loru i zachowania.

4 Dioda LED statu- Wskaznik LED, ktéry informuje o réznych statusach WRT za pomoca koloréow i zachowa-
su nia.

5 Dioda LED Wskaznik LED, ktory ostrzega o krytycznych statusach WRT.
ostrzezenia

6 Wynik diod LED Wskaznik LED, ktéry potwierdza przy uruchomieniu, ze WRT jest wlaczone.

System LED

Diody LED akumulatora
Opcja WRT wlaczona
Gdy WRT jest wlaczone, dioda LED akumulatora bgdzie si¢ zachowywac¢ w nastepujacy sposob:

Diody LED akumula-

tora Zachowanie diod LED Poziom naladowania

am Swieci ciagle na biato W petni (90-100%)

m Swieci ciggle na biato Wysoki poziom (75% — 89%)
@ Swieci ciagle na biato W potowie (50-74%)

@m Swieci ciagle na biato Niski poziom (25-49%)

@i Miga na biato Pusty (0-24%)

WRT w trybie gotowosci i ladowanie za pomocg kabla USB
Gdy WRT jest w trybie gotowosci i taduje si¢ za pomoca kabla USB, domyslnie wszystkie diody LED sg wylaczone:

0000

Aby zweryfikowaé poziom natadowania akumulatora, nacisnaé¢ przycisk ON/OFF jeden raz, a diody LED akumula-
tora beda zachowywac si¢ w sposdb pokazany w powyzszej tabeli.

Gdy akumulator jest w pelni natadowany, wszystkie diody LED akumulatora wigcza si¢ automatycznie i beda Swie-
ci¢ ciagle na biato: am

Diody LED statusu

Zachowanie diody

Sygnalowa dioda LED LED Opis

Dioda LED statusu Wyt Potaczenia Wi-Fi wylaczone.

Dioda LED statusu Niebieska migajaca Potaczenia Wi-Fi w toku.

Dioda LED statusu Swieci ciagle na niebie- Podlaczony do Wi-Fi, ale nie w trybie pomiaru.
sko

Dioda LED statusu Swieci ciggle na zielo- Podlaczony do Wi-Fi i w trybie pomiaru.

no
Dioda LED statusu Naprzemienny zielony i Doszlo do roztaczenia Wi-Fi podczas trybu pomiaru.
niebieski
Dioda LED statusu Swieci ciagle na czer-  Potaczenie Wi-Fi nie powiodto sie.
wono
Dioda LED statusu Miga na fioletowo Urzadzenie skonfigurowane jako punkt dostepu — nie potagczono klienta.
Dioda LED statusu Swieci ciagle na fiole- Potaczenie Wi-Fi w trybie punku dostepu wiaczone — podlaczony jeden
towo klient.
Dioda LED statusu Wyl. Potaczenie poprzez kabel USB.

10/76 6159990600 / v.02
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Zachowanie diody

Sygnalowa dioda LED LED Opis
Dioda LED statusu Swieci ciagle na czer-  Kontrola zerowego momentu obrotowego nie powiodta sie.
wono*
Dioda LED statusu Swieci ciggle na czer-  Przecigzony przetwornik.
wono*
Dioda LED statusu Swieci ciggle na czer-  Brak konfiguracji daty/godziny.
wono*
Wszystkie diody LED Wt W trybie Bootloader do aktualizacji oprogramowania sprzgtowego.

Dioda LED ostrzezenia Miga w kolorze zottym Aktualizacja zrodet internetowego interfejsu uzytkownika trwa.

Dioda LED statusu Miga na zielono Ukonczono test strategii dowolnego kata. Aby przej$¢ do nastepnego test
W partii, nacisna¢ przycisk ON/OFF.

*Raport dotyczacy btedu, ktory wystapil, dostepny na stronie Diagnostyka w Internetowym interfejsie uzytkowni-
ka WRT.

Wynik diod LED

Zachowanie diod LED Wynik Opis

Swieci ciggle na czer-  Jeden test NOK Zmierzony moment obrotowy i/lub kat sg poza granicami tolerancji.

WOono

Swieci ciagle na zielo- Jeden testu OK Zmierzony moment obrotowy i/lub kat miesci si¢ w granicach tolerancji.

no

Miga w kolorze czer-  Batch NOK (Partia pra- Co najmniej jeden wynik w partii jest poza granica tolerancji lub Cm <

wonym widlowa) Cm min lub Cmk < Cmk min.

Miga na zielono Batch OK (Partia pra- Wszystkie wyniki w partii mieszcza si¢ w granicy tolerancji i Cm > Cm
widlowa) min i Cmk > Cmk min.

Port USB

1 Port USB typu C

Port USB typu C jest dostgpny do pierwszej konfiguracji WRT i do tadowania akumulatora urzadzenia.

Port USB typu C stuzy rowniez do aktualizacji oprogramowania sprzgtowego (czynnos¢ ta jest zarezerwowana dla
autoryzowanego personelu serwisowego Desoutter).

@ Zaleca si¢ wykorzystywanie wtyczki blokujacej USB typu C z podwdjng $ruba, dotaczonej z WRT. Dokrecié
dwie $ruby, az wtyczka zostanie prawidlowo zablokowana w porcie USB.

6159990600 / v.02 11/76



Instalacja

Instalacja

Instrukcja instalacji
Montaz akumulatora

1. Na pokrywie akumulatora (1) odsunaé¢ dzwigni¢ blokujaca (2) i pozostawié ja w tej pozycji, aby odblokowac
zapigcie (3), ktore mocuje pokrywe do korpusu urzadzenia. Nastgpnie otworzy¢ pokrywe akumulatora.

2. Wilozy¢ akumulator (4) do komory akumulatora (5), zaczynajac od strony skierowanej ku interfejsowi uzyt-
kownika WRT (6).

3. Zamontowa¢ pokrywe akumulatora (1) i zablokowac zapiecie (3).

Demontaz akumulatora
1. Na pokrywie akumulatora (1) odsunaé dzwigni¢ blokujaca (2) i pozostawié ja w tej pozycji, aby odblokowac
zapigcie (3), ktore mocuje pokrywe do korpusu urzadzenia. Nastgpnie otworzy¢ pokrywe akumulatora.

2. Wyja¢ akumulator (4) z komory akumulatora (5), zaczynajac od strony skierowanej ku interfejsowi uzytkowni-
ka WRT (6).

3. Zamontowaé pokrywe akumulatora (1) i zablokowac zapiecie (3).

@ WRT jest dostarczane z trybem mozliwo$ci wymiany bez przerywania pracy, co umozliwia uzytkownikowi wy-
miang¢ akumulatora bez wcze$niejszego wyltaczania urzadzenia. Po usunigciu akumulatora urzadzenie pozostanie
w trybie mozliwosci wymiany bez przerywania pracy przez maksymalnie 30 s.

tadowanie akumulatora

Uzywajac kabla USB

1. Wiaczy¢ WRT i otworzy¢ pokrywe portu USB typu C (2) na interfejsie uzytkownika WRT (1).

2. Podlaczy¢ wtyczke blokujaca USB typu C z podwdjna $ruba (3) do portu typu C WRT (2) i do portu USB
komputera (4).
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@ Zaleca si¢ wykorzystywanie wtyczki blokujacej USB typu C z podwdjna $ruba, dotaczonej z WRT. Dokreci¢
dwie $ruby, az wtyczka zostanie prawidlowo zablokowana w porcie USB.

@ Gdy WRT jest w trybie gotowosci i taduje si¢ za pomoca kabla USB, domyslnie wszystkie diody LED sg wyla-
czone. Aby zweryfikowa¢ poziom natadowania akumulatora, nacisna¢ przycisk ON/OFF jeden raz. Aby uzy-
ska¢ wigcej informacji, nalezy zapoznac¢ si¢ z rozdzialem Diody LED akumulatora [strona 10]

Korzystanie z tadowarki QA

@ Do tadowania akumulatora WRT (nr czgsci: 6159365310) uzywac wylacznie tadowarki QA (nr czgsci:
6159364610).

1.  Wymontowa¢ akumulator z urzadzenia WRT.
Aby uzyska¢ wigcej informacji, zapoznac si¢ z rozdziatem Demontaz akumulatora [strona 12].

Podtaczy¢ przewdd zasilajacy tadowarki QA do gniazda.
3. Wiozy¢ akumulator do jednego z adapteréw (1) na tadowarce QA.

@ W celu uzyskania dalszych instrukcji dotyczacych montazu i obstugi tadowarki QA nalezy zapoznac si¢ z In-
strukcjami obstugi tadowarki QA (6159990140) dostepnymi na stronie internetowej https://
www.desouttertools.com/resource-centre.

Wiaczanie/wylaczanie WRT
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Wytaczanie WRT

1. W interfejsie uzytkownika WRT nacisna¢ przycisk ON/OFF (2), az wiaczy si¢ dioda Horse LED (1).
2. Po wlaczeniu diody Horse LED puscic¢ przycisk ON/OFF.

Wyltaczanie WRT
W interfejsie uzytkownika WRT nacisnag¢ przycisk ON/OFF (2), az wylacza si¢ wszystkie diody LED.

Podtaczenie WRT do internetowego interfejsu uzytkownika

1.  Wiaczy¢ WRT.
2. Zapomoca portu USB typu C urzadzenia podtagczy¢ WRT do portu USB komputera.

3. Otworzy¢ przegladarke internetowa i wpisa¢ adres internetowego interfejsu uzytkownika WRT:
169.254.1.1:8000

@ WRT akeeptuje tylko jedno potaczenie na raz. W przypadku proby podiaczenia WRT do internetowego interfej-
su uzytkownika na innych stronach internetowych lub na innych komputerach w tym samym czasie potaczenie
zostanie odrzucone.

Logowanie do internetowego interfejsu uzytkownika

Po podtaczeniu WRT do internetowego interfejsu uzytkownika utworzona zostanie nieuwierzytelniona sesja, w kto-
rej uzytkownik ma ograniczone uprawnienia i prawa dostepu.

W prawym rogu gérnego paska internetowego interfejsu uzytkownika zamiast nazwy uzytkownika i roli pojawi si¢
etykieta Brak sesji, aby poinformowa¢ uzytkownika o ograniczonym obecnie poziomie uwierzytelnienia.

Aby si¢ zalogowac i utworzy¢ uwierzytelniong sesje, wymagany jest KLUCZ CVI, ktory zawiera dane uwierzytel-
niajace uzytkownika w celu okreslenia powigzanego poziomu uwierzytelnienia.

Po uzyskaniu KLUCZA CVI z danymi uwierzytelniajacymi i rola, wykona¢ nastepujace kroki, aby zalogowac si¢
od internetowego interfejsu uzytkownika:

1. Podlaczyé WRT do internetowego interfejsu uzytkownika.
Aby uzyskac wiecej informacji, zapoznac si¢ z rozdziatem Podlgczenie WRT do internetowego interfejsu uzyt-
kownika [strona 14].

Podtaczy¢ KLUCZ CVI do komputera.
3. W prawym rogu gornego paska internetowego interfejsu uzytkownika kliknaé przycisk strzatki w dot.

W formularzu logowania klikna¢ Zalacz @J, aby wyszukac¢ 1 wybra¢ plik .bin, zawierajacy KLUCZ CVI.

(i) Mozliwe jest rowniez zapisanie pliku lokalnie na komputerze.

5. W formularzu logowania klikna¢ Zaloguj.

W prawym rogu gérnego paska internetowego interfejsu uzytkownika wyswietlana jest nazwa uzytkownika i rola
uzytkownika, ktory jest obecnie zalogowany.

@ Internetowy interfejs uzytkownika WRT wykorzystuje system uwierzytelniania oparty na rolach. Uprawnienia
uzytkownika zaleza od roli przypisanej do uzytkownika. Aby uzyska¢ wiecej informacji, zapozna¢ si¢ z rozdzia-
tem Role i uprawnienia uzytkownika [strona 15].

@ Jesli dane uwierzytelniajace pliku KLUCZ CVI wygasna, nadal mozliwe jest zalogowanie w internetowym in-
terfejsie uzytkownika, ale uzytkownik bedzie miat takie same uprawnienia, jak w przypadku stanu Brak sesji.
W takim wypadku komunikat ostrzegawczy poinformuje uzytkownika o wygasnigciu danych uwierzytelniaja-
cych, a etykiety nazwy uzytkownika i roli beda pod$wietlone na zétto.

Wylogowanie z internetowego interfejsu uzytkownika

1. W prawym rogu gornego paska internetowego interfejsu uzytkownika klikna¢ przycisk strzatki w dot.
2. W formularzu logowania klikna¢ Wyloguj.

@ Po wylogowaniu internetowy interfejs uzytkownika wraca do stanu Brak sesji.
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Role i uprawnienia uzytkownika

Internetowy interfejs uzytkownika WRT wykorzystuje system uwierzytelniania oparty na rolach, co oznacza, ze

uprawnienia i przywileje uzytkownika zaleza od przypisanej mu roli.

Ponizsza matryca przedstawia role uzytkownikow dostepne dla internetowego interfejsu uzytkownika WRT oraz

uprawnienia zwigzane z kazda rola.

Administra-

Kierownik tor/

produkcji/ uzytkownik

uzytkownik Operator kon- trzeciego la- Technik Deso-

Brak sesji Operator Q&A serwacji boratorium utter
Zobacz aktualny jezyk v v v v v v
Zobacz status potaczenia v v v v v v
Wi-Fi
Zobacz poziom natadowa- v v v v v v
nia akumulatora
Uzyj wirtualnego asysten- v v v v v v
ta do konfiguracji
Odczytaj informacje iden- v v v v v v
tyfikacyjne
Odczytaj $wiadectwo kali- v v v v v v
bracji
Eksportuj $wiadectwo ka- v v v v v v
libracji
Wydrukuj $wiadectwo ka- v v v v v v
libracji
Dodaj nowe $wiadectwo x x x v v v
kalibracji
Usun istniejace $wiadec- x x x v v v
twa kalibracji
(oprocz raportu kalibracji
produkcji)
Edytuj / usun raport kali- x x x x x x
bracji produkcji
Uruchom diagnostyke v v v v v v
Odczytaj, eksportuj i wy- v v v v v v
drukuj raport diagnostyki
Zobacz konfiguracj¢ na- x x v v v v
rzedzi
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Administra-

Kierownik tor/

produkcji/ uzytkownik

uzytkownik Operator kon- trzeciego la- Technik Deso-

Brak sesji Operator Q&A serwacji boratorium utter
Dodaj nowe narzedzie x x v v v v
Edytuj istniejaca konfigu- 23 x v v v v
racje narzedzia
Usun istniejgce narzedzie x x v v v v
Zobacz konfiguracje x x v v v v
czynnosci
Dodaj nowe dziatanie x x v v v v
Edytuj istniejaca konfigu- x x v v v v
racj¢ dziatania
Usun istniejace dziatanie x x v v v v
Uruchom dziatanie x x v v v v
Wylacz/wylacz tryb demo Ustawione na  Ustawione na v v v v
Wiaczone Wiaczone

Utworz test trybu demo v v v v v v
Edytuj test trybu demo v v v v v v
Uruchom test trybu demo v v v v v v
Zobacz strong Wyniki na v v v v v v
ZyWO
Wydrukuj raport Wyniki v v v v v v
na Zywo
Eksportuj raport Wyniki v v v v v v
na zywo
Zobacz i od$wiez Bazg v v v v v v
danych z wynikami
Eksportuj i wydrukuj baze v v v v v v
danych z wynikami
Edytuj ustawienia ogolne x x v v v v
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Administra-
Kierownik tor/
produkcji/ uzytkownik
uzytkownik Operator kon- trzeciego la- Technik Deso-
Brak sesji Operator Q&A serwacji boratorium utter
Edytuj ustawienia siecio- x x v v v v
we WRT
Zobacz ustawienia siecio- v v v v v v
we WRT
Aktualizuj oprogramowa- x x x x x v
nie sprzetowe aplikacji
Aktualizuj oprogramowa- x x x x x v
nie sprz¢towe modutu Wi-
Fi
Eksportuj pliki dziennika v v v v v v
Wydrukuj pliki dziennika v v v v v v
Usun pliki dziennika x x v x v v
Zapisz lokalnie wyniki i x x v x v v
konfiguracje
Usun wszystkie czynnosci x x v x v v
Usun wszystkie wyniki x x v x v v
Usun wszystkie krzywe x x v x v v
Usun wszystkie raporty x x v x v v
diagnostyczne
Zresetuj do ustawien fa- x x v x v v
brycznych
Wytacz Ethernet poprzez v v v v v v
USB
Pokaz wirtualnego asy- v v v v v v
stenta
Konfiguracja poczatkowa
Ikony i przyciski internetowego interfejsu uzytkownika
Wynik OK
@) Wynik NOK
6159990600 / v.02 17176
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Warto$¢ wyniku powyzej wartosci gornej granicy.
Warto$¢ wyniku ponizej wartosci dolnej granicy.
Wybierz date

Wybierz godzing

Synchronizuj z lokalnym czasem

Poziom akumulatora

T adowanie akumulatora

Usun

Pobierz

Print (Drukuj)

Odswiez

Eksportowanie

Przeslij swiadectwo kalibracji
Oblicz warto$¢ kalibracji

Rozpocznij nowg czynnosé kalibracji
Zobacz krzywa

Przeslij plik

Edytuj

o A = =X~ YuRel: Y N ¥ JCJu §clo

Pokaz szczegoty

Zobacz powiadomienia

Potaczenie Wi-Fi wlaczone

Potaczenie Wi-Fi wytaczone

Urzadzenie skonfigurowane jako punkt dostgpu — nie potaczono klienta

Urzadzenie skonfigurowane jako punkt dostepu — podlaczono jednego klienta

Potaczenie Ethernet przez USB wlaczone

Nie znaleziono podtaczonego urzadzenia

omEE g 7

Wymagane dziatanie

Jak skonfigurowaé¢ WRT przy uzyciu wirtualnego asystenta

—

Podtaczy¢ WRT do komputera za pomoca kabla USB.

i

Otworzy¢ przegladarke internetowa i wpisa¢ adres internetowego interfejsu uzytkownika WRT:
169.254.1.1:8000.

3. W prawym dolnym rogu strony startowej internetowego interfejsu uzytkownika klikna¢ Tak w wyskakujacym
okienku Wirtualny asystent.

4. Klikna¢ Rozpocznij, aby uruchomi¢ wspomagang konfiguracje.
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5.

W kategorii Konfiguracja systemu zdefiniowa¢ ponizsze parametry dla podtaczonego urzadzenia:
» Opis urzqdzenia: wpisa¢ opis urzadzenia, ktore jest konfigurowane.
» Jednostka pomiaru: z listy rozwijanej wybiera¢ jednostke pomiaru.
o Jezyk: Z listy rozwijanej wybrac jezyk.

* Data na urzgdzeniu Klikna¢ Kalendarz U, aby wybra¢ date lub klikna¢ Synchronizuj date/godzine G,
aby skonfigurowac lokalng dat¢ i godzing.

* Data na urzqdzeniu Kliknaé Zegar @, aby ustawi¢ godzing lub klikna¢ Synchronizuj dat¢/godzine G,
aby skonfigurowac¢ lokalng date i godzing.
Nastepnie klikna¢ Zapisz.
Jesli edycja zadnego parametru nie jest konieczna, klikna¢ Dalej, aby przej$¢ do nastepnej kategorii.

W kategorii Konfiguracja sieci zdefiniowacé tryb Wi-Fi i odpowiednig sie¢ oraz bezprzewodowe parametry
sieci parametry dla podtaczonego urzadzenia.

Aby uzyska¢ wigcej informacji, zapoznac si¢ z rozdziatem Jak edytowac ustawienia sieciowe [strona 24].
Nastepnie klikng¢ Zapisz.
Jesli edycja zadnego parametru nie jest konieczna, klikna¢ Dalej, aby przej$¢ do nastepnej kategorii.
W kategorii Tryb demo wybra¢ Typ czynnosci.
* Click wrench [Nastawny klucz dynamometryczny]
* Klucz do nakretek
» Pulse tool [Narzedzie pulsacyjne]
e Peak [Warto$¢ szczytowa]
* Dowolny kat
Jesli nie cheesz edytowac lub uruchamia¢ testu demo, nalezy klikna¢ Dalej.
W kategorii wybranego Typu czynnosci, klikng¢ Edytuj /Q, aby skonfigurowac¢ test demo, lub klikng¢ Uru-
chom \_/, aby uruchomic¢ test przy uzyciu ustawien domyslnych.

Aby uzyska¢ wiecej informacji na temat sposobu konfiguracji testu demo, nalezy zapoznacé si¢ z rozdziatlem
Jak edytowad test demo [strona 26] 1 Parametry testu demo [strona 27].

Po konfiguracji parametréw z mozliwoscig edycji w oknie testu demo, klikna¢ Zapisz.

Twoje urzadzenie jest skonfigurowane i gotowe do przeprowadzenia skonfigurowanego testu demo. W Menu nawi-
gacji klikna¢ Wyniki w czasie rzeczywistym, aby monitorowa¢ wyniki testu w czasie rzeczywistym.

Wazne informacje

Jak przej$¢ do wynikéw na zywo [39]

Jak zaktualizowaé oprogramowanie sprzetowe aplikacji

@ Czynno$¢ opisana w tej sekcji wymaga uprawnien przypisanych wytacznie do okreslonej roli uzytkownika. Aby

uzyska¢ wiecej informacji, zapoznac si¢ z rozdziatem Role i uprawnienia uzytkownika [strona 15].

@ Aby wykonac¢ ponizsza czynnos$¢, poziom natadowania akumulatora WRT musi by¢ wyzszy niz 15%.

1.

Wiaczy¢é WRT i podlaczy¢ je do internetowego interfejsu uzytkownika za pomoca bezprzewodowego potacze-
nia lub za pomocg kabla USB.

Zalogowac si¢ do internetowego interfejsu uzytkownika WRT za pomoca konta, ktérego uzytkownik posiada
wymagane uprawnienia.

W Menu nawigacyjnym wybra¢ Konserwacja.

W lewym panelu na stronie Konserwacja w kategorii Wersja wyszuka¢ Aktualizacja aplikacji.

Obok Aktualizacja aplikacji klikna¢ Zalgcz @J i wyszukac plik . tar, zawierajacy aplikacje¢ oprogramowania
sprzetowego aplikacji.

Obok Aktualizacja aplikacji klikna¢ Aktualizuj.

6159990600 / v.02 19/76



Instalacja

7. Woknie potwierdzenia klikngé¢ Tak.

@ Nie od$wieza¢ ani zmienia¢ strony internetowego interfejsu uzytkownika i nie odtacza¢ WRT podczas
przesytania pliku aktualizacji, w innym przypadku czynnos$¢ zakonczy si¢ niepowodzeniem.

Po pomys$lnym przestaniu pliku aktualizacji w internetowym interfejsie uzytkownika pojawi si¢ powiadomie-
nie.

8. Uruchomi¢ ponownie WRT.
Dioda LED WRT zachowuje si¢ w nastepujacy sposob:

1. Dioda LED ostrzezenia miga, wszystkie inne diody LED $wieca stalym $wiattem: aktualizacja aplikacji
jest instalowana na WRT.

2. Dioda LED ostrzezenia miga, dioda Horse LED $wieci statym $wiattem: Swiecenie statym §wiattem: Ak-
tualizacja internetowego interfejsu uzytkownika jest instalowana.

3. Wszystkie wskazniki LED: instalacja aktualizacji zakonczona.

9.  Aby potwierdzi¢ pomyslng aktualizacj¢ oprogramowania sprzgtowego, od$wiezy¢ strong internetowego inter-
fejsu uzytkownika i przej$¢ do Identyfikacja. Jesli numer wersji wyswietlony obok Wersja aplikacji jest
zgodna z numerem wersji aktualizacji oprogramowania sprzgtowego, to aktualizacja powiodta sie.

Wazne informacje

Podtaczenie WRT do internetowego interfejsu uzytkownika [14]

Jak zaktualizowaé oprogramowanie sprzetowe modutu Wi-Fi

@ Czynno$¢ opisana w tej sekcji wymaga uprawnien przypisanych wylacznie do okreslonej roli uzytkownika. Aby
uzyskac wigcej informacji, zapoznac si¢ z rozdziatem Role i uprawnienia uzytkownika [strona 15].

@ Aby wykona¢ ponizsza czynno$¢, poziom natadowania akumulatora WRT musi by¢ wyzszy niz 15%.

Jesli wymagana jest aktualizacja oprogramowania sprzgtowego modutu Wi-Fi, na stronie Ustawienia sieciowe w
sekcji Informacje o Wi-Fi numer wersji aktualnie zainstalowanego oprogramowania sprz¢towego jest oznaczony

ikong wymagajaca dziatania 0

Wiaczy¢ WRT i podiaczy¢ je do internetowego interfejsu uzytkownika za pomoca kabla USB.

2. Zalogowac¢ si¢ do internetowego interfejsu uzytkownika WRT za pomoca konta, ktorego uzytkownik posiada
wymagane uprawnienia.

3. W Menu nawigacyjnym wybra¢ Konserwacja.
W lewym panelu na stronie Konserwacja w kategorii Wersja wyszuka¢ element Aktualizacja Wi-Fi.

Obok Aktualizacja Wi-Fi klikng¢ Zalacz @J i wyszukac plik . rps z aktualizacjg oprogramowania sprz¢towe-
go Wi-Fi.

Obok Aktualizacja Wi-Fi klikna¢ Aktualizuj.

7. Woknie potwierdzenia klikngé¢ Tak.

@ Nie od$wiezac strony internetowego interfejsu uzytkownika i nie odtagcza¢ WRT przesytania pliku aktuali-
zacji, w innym przypadku czynno$¢ zakonczy si¢ niepowodzeniem.
Po pomyS$lnym przestaniu pliku aktualizacji w internetowym interfejsie uzytkownika pojawi si¢ powiadomie-
nie.
8. Uruchomi¢ ponownie WRT.
Dioda LED WRT zachowuje si¢ w nastepujacy sposob:

1. Dioda LED ostrzezenia miga, dioda Horse LED $wieci stalym $wiattem: plik aktualizacji jest przesytany
do WRT.

2. Dioda LED ostrzezenia §wieci §wiattem statym, dioda Horse LED $wieci §wiattem stalym: plik aktualiza-
cji jest instalowany.
3. Wylaczone: instalacja pliku aktualizacji zakonczona.
9. Aby potwierdzi¢ pomyslng aktualizacje oprogramowania sprzetowego modutu Wi-Fi, od$wiezy¢ strong inter-
netowego interfejsu uzytkownika i przej$¢ do Ustawienia sieciowe. W sekcji Informacje o Wi-Fi jesli numer

wersji wyswietlany obok elementu Oprogramowanie sprzetowe jest zgodny z numerem wersji aktualizacji
oprogramowania sprzetowego, oznacza to, ze aktualizacja si¢ powiodta.
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Wazne informacje

Podtaczenie WRT do internetowego interfejsu uzytkownika [14]
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Obstuga
Instrukcja konfiguracji
Jak konfigurowaé¢ WRT

@ Czynnosci i funkcje opisane w tej sekcji moga wymagacé uprawnien przypisanych wylacznie do okreslonej roli
uzytkownika. Aby uzyska¢ wigcej informacji, zapoznacé si¢ z rozdzialem Role i uprawnienia uzytkownika [stro-

na 15].

Jak przegladac informacje o WRT

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikna¢ Identyfikacja.

W menu Identyfikacja znajduja si¢ nastgpujace informacje o podtaczonym WRT:

Kategoria identyfikacji

Numer seryjny
Model
Wydajno$é
Objas$nienia
Wersja aplikacji

Data produkcji

Numer seryjny podiaczonego urzadzenia.
Typ urzadzenia

Wydajno$¢ podlaczonego urzadzenia.
Objasnienia podigczonego urzadzenia.

Wersja oprogramowania sprzgtowego aktualnie zainstalowanego na podtaczonym
urzadzeniu.

Data produkcji podtaczonego urzadzenia.

Rodzaje statuséw

Ladowarka akumulatora
Wi-Fi

Status partii
Data na urzgadzeniu

Aktualnego poziomu natadowania akumulatora podtaczonego urzadzenia.
Status potaczenia Wi-Fi. Mozliwe sg nastepujace statusy:
* podlaczony.
» odlaczony.
Aktualny status trwajacej partii.
Data i godzina ustawiona dla urzadzenia.

Kategoria przetwornika

@ Jesli przetwornik ulegt przecigzeniu, komunikat ostrzegawczyPrzetwornik Jjest zbyt mocno do-
krecony pojawi si¢ obok kategorii Przetwornik.

Znamionowy moment obrotowy

Maks. moment obrotowy

Min. moment obrotowy

Wydajnos¢ momentu obrotowego podtaczonego urzadzenia.

Maksymalna warto$¢ momentu obrotowego odczytywana przez podiaczone urzadze-
nie.

Minimalnie warto§¢ momentu obrotowego odczytywana przez podtaczone urzadze-
nie.

Moment obrotowy przecigzenia  Maks. warto§¢ momentu obrotowego przecigzenia.

Ostatnie przecigzenie momentu  Warto$¢ ostatniego przecigzenia momentu obrotowego.
obrotowego

Data ostatniego przecigzenia mo- Data i godzina ostatniego przecigzenia momentu obrotowego.
mentu obrotowego

Liczba przeciazen momentu obro- Liczba przecigzen przetwornika.

towego
Czulos¢ Warto$¢ czutoéci przetwornika momentu obrotowego.
Rozdzielczo$¢ katowa Rozdzielczo$¢ katowa kodera.
Licznik dokre¢cania Liczba dokrecen wykonanych przez urzadzenie do tej pory.
Liczba impulsow

Data produkcji

Liczba impulséw zastosowanych przez urzadzenie do tej pory.
Data produkcji przetwornika.
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Kategoria kalibracji

Data ostatniej kalibracji Data ostatniej kalibracji urzadzenia.
Data nastepnej kalibracji Data kolejnej zaplanowanej kalibracji urzadzenia.
Status kalibracji Aktualny status kalibracji. Mozliwe sg nastgpujace statusy:

* Obecnie wazny.

* Wygash: WRT wymaga kalibracji.

Kategoria Historia raportéw kalibracji

Kategoria Historia raportow kalibracji zawiera liste raportow kalibracji zapisane na urzadzeniu.
Lista jest zdefiniowany przez ponizsze kolumny:

Indeks Numer indeksu raportu kalibracji.
Data przekazania Data, gdy raport kalibracji zostat przekazany.
Komentarz Dodatkowy komentarz zostawiony przez operatora.

Zgodnie z rolg uzytkownika kategoria Historia raportow kalibracji pozwala uzytkownikowi przesyta¢ rowniez no-
we raporty kalibracji; eksportowac i zapisywac raporty lokalnie; edytowac i usuwac raporty

Jak przesytac¢ raporty kalibracji

1. W Menu nawigacyjnym wybra¢ Identyfikacja.
2. Ponizej listy Historia raportéw kalibracji klikng¢ Zalacz @J, aby wyszukaé 1 wybrac raport kalibracji do
przestania.
@ Obstugiwany format pliku to . pdf, a maksymalny obshugiwany rozmiar pliku to 1 Mb.
3. W polu Data kliknag¢ Kalendarz m i wybra¢ date raportu kalibracji.
4. Jesli jest to wymagane, doda¢ komentarz w polu Komentarz.
5.

Klikna¢ Dodaj G, aby doda¢ nowe §wiadectwo do listy.

@ Historia raportéw kalibracji moze wyswietla¢ maksymalnie 11 raportow kalibracji wiacznie z raportem kali-
bracji fabryki, ktorego nie mozna usunac.
Jesli a liscie znajduje si¢ juz 11 raportéw kalibracji i zostanie dodany nowy raport, najstarszy raport zostanie au-
tomatycznie usuniety i zastapiony nowym raportem kalibracji.

Jak pobrac raporty kalibracji

1. W Menu nawigacyjnym wybra¢ Identyfikacja.

2. W Historii raportow kalibracji zaznaczy¢ pole wyboru obok interesujacych raportow kalibracji.
W prawym panelu mozna zobaczy¢ podglad wybranego raportu.

Pod lista Historia raportéw kalibracji klikna¢ Pobierz 9 1 zapisa¢ raporty lokalnie w formacie pliku . pdf.

Jak usuwac raporty kalibracji

W Menu nawigacyjnym wybra¢ Identyfikacja.

W Historii raportéw kalibracji zaznaczy¢ pole wyboru obok raportéw kalibracji do usunigcia.

Ponizej listy Historia raportéw kalibracji klikng¢ Usun 6
4. Woknie potwierdzenia kliknag¢ Tak aby potwierdzi¢ czynnosc.
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Jak edytowac ustawienia ogélne

1. W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika wybra¢ Ustawienia ogélne i edytowac usta-
wienia w wymagany sposob:

Parametr Opis

Opis urzqdzenia Whpisa¢ nazwe podiaczonego WRT.
Jednostka Z listy rozwijanej wybra¢ domysIng jednostke pomiaru dla czynnosci z ponizszych
opcji:
* Nm
* kg/m
* kg/cm
+ Ib/ft
* Ib/in
o oz/ft
* oz/in
* kPm
* dNm
Warto$¢ domysina: Nm.

Jednostka do trybu demo  Z listy rozwijanej wybra¢ domyslng jednostke pomiaru do testéw demo z poniz-
szych opcji:

* Nm

* kg/m

* kg/cm

+ Ib/ft

* Ib/in

o oz/ft

* oz/in

* kPm

* dNm
Warto$¢ domysina: Nm.

Jezyk Z listy rozwijanej wybra¢ domyslny jezyk.

sz i godzina na urzqdze- Klikna¢ Kalendarz U i Zegar @, aby wybra¢ date¢ i godzine na urzadzeniu.

Klikng¢ Synchronizuj date/godzine G, aby ustawi¢ aktualng lokalng datg i go-
dzing jako date¢ i godzing na urzadzeniu.

Date format (Format daty) Z listy rozwijanej wybra¢ domyslny format daty i godziny z ponizszych opcji:
* rr/MM/dd HH:mm
¢ dd/MM/rr HH:mm
 MM/dd/rr HH:mm
Statistics Z listy rozwijanej wybra¢ domyslny typ statystyczny czynnosci z ponizszych
opcji:
» 1SO(3534-2:20006)
+ CNOMO
Warto$¢ domyslna: ISO(3534-2:2006).

2. Kliknaé¢ Zapisz.
Jak edytowaé ustawienia sieciowe

1. W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika kliknag¢ Ustawienia sieciowe.
2. Na pasku bocznym wybra¢ Ustawienia Wi-Fi.
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3. W sekeji Tryb Wi-Fi z listy rozwijanej wybra¢ tryb Wi-Fi dla podlaczonego urzadzenia z ponizszych opcji:

Tryb Opis
Wylaczony Wytaczy¢ modut Wi-Fi potaczonego urzadzenia.
Tryb infrastruktury Skonfigurowaé potaczenie Wi-Fi przy uzyciu lokalnej sieci.

Tryb punktu dostepu Skonfigurowaé¢ WRT jako punkt dostgpu do potgczenia Wi-Fi.

Klikna¢ Ustaw.
4. W zaleznosci od wybranego Trybu Wi-Fi skonfigurowac¢ istotne parametry w kategorii Tryb infrastruktury
Iub w kategorii Tryb punktu dostepu, ktéra jest wyswietlana ponizej listy rozwijanej Tryb Wi-Fi.
5. Kliknaé¢ Zapisz.
Zamiast tego mozna wprowadzi¢ zmiany w ustawieniach, klikajac Ustaw obok listy rozwijanej Tryb Wi-Fi.
Parametry trybu infrastruktury

Parametry sieci

Parametr Opis

Metoda alokacji do adresu IP Z listy rozwijanej wybra¢ metode alokacji adresu IP.
Host IP address (Adres IP ho- Wpisa¢ adres IP hosta.

sta)

Maska podsieci Whpisa¢ maske podsieci.

Brama Whpisa¢ bramg sieci.

Nazwa hosta Whpisa¢ nazwe hosta.

Port Whisac port lub zostawié¢ warto$¢ domyslng.
Adres Mac Nie mozna edytowaé tego parametru.

Parametry bezprzewodowe

Parametr Opis
Nazwa sieci (SSID) Whpisa¢ nazwe sieci.
Typ bezpieczenstwa Z listy rozwijanej wybra¢ typ bezpieczenstwa, ktory ma zosta¢ zastosowany w sieci bez-
przewodowej.
Klucz bezpieczenstwa Whisa¢ hasto sieci.
Pasmo radiowe Z listy rozwijanej wybra¢ pasmo radiowe z ponizszych opcji:
* Auto
* 2,4 GHz
* 5GHz
Kanal Wybra¢ kanat radiowy.

Jesli pasmo radiowe jest ustawione na Auto, Kanat jest automatycznie ustawiony na Auto.

Parametry trybu punktu dostepu

Parametry sieci

Parametr Opis

Host IP address (Adres IP ho- Wpisa¢ adres IP hosta.

sta)

Maska podsieci Whpisa¢ maske podsieci.

Nazwa hosta Whpisa¢ nazwe hosta.

Port Whisa¢ port lub zostawi¢ warto$¢ domy$lna.

Uzytkownik WRT jako serwer Zaznaczy¢ pole wyboru, aby uzy¢ WRT jako serwera DHCP dla sieci.
DHCP

Parametry bezprzewodowe
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Parametr Opis
Nazwa sieci (SSID) Whpisaé nazwe sieci.
Typ bezpieczenstwa Z listy rozwijanej wybrac typ bezpieczenstwa, ktory ma zostac¢ zastosowany w sieci bez-
przewodowej.
Typ szyfrowania Z listy rozwijanej wybra¢ typ szyfrowania, ktory ma zosta¢ zastosowany w sieci bezprzewo-
dowe;j.
Klucz bezpieczenstwa Wpisac¢ hasto sieci (minimalna dtugo$¢: 8 znakow).
Pasmo radiowe Z listy rozwijanej wybra¢ pasmo radiowe z ponizszych opcji:
* Auto
* 2,4 GHz
* 5GHz
Kanal Wybra¢ kanat radiowy.

Jesli pasmo radiowe jest ustawione na Auto, Kanal jest automatycznie ustawiony na Auto.

@ W przypadku podtaczenia WRT do komputera za pomoca przewodu USB, gdy urzadzenie dziata jako punkt do-
stepu, polaczenie bezprzewodowe wylaczy si¢ automatycznie.
Aby podlaczy¢ WRT za pomoca kabla USB i nadal zachowa¢ wlaczone polaczenie bezprzewodowe, wylaczy¢
Ethernet przez potaczenie USB w sposob przedstawiony w rozdziale Jak wigczyc/wylqczyé Ethernet poprzez po-
tgczenie USB [strona 69].

Jak skonfigurowac test demo

Jak wilgczyé/wyltaczyé tryb demo

@ Czynno$¢ opisana w tej sekcji wymaga uprawnien przypisanych wytacznie do okres$lonej roli uzytkownika. Aby
uzyskac wigcej informacji, zapoznac si¢ z rozdziatem Role i uprawnienia uzytkownika [strona 15].

1. W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikng¢ CzynnoSci.
2. Na stronie Czynnosci klikna¢ przetacznik obok Trybu demo, aby wiaczy¢ lub wylaczy¢ tryb demo.

Wazne informacje

Jak uruchomic test demo [38]

Jak edytowac test demo

1. W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikng¢ CzynnoSci.
2. Na stronie Czynnosci wiaczy¢ Tryb demo.
Aby uzyskac wigcej informacji, zapoznac si¢ z rozdziatem Jak wigczyc/wylqezycé tryb demo [strona 26].
3. W menu trybu demo wybrac zadany Typ czynnosci, aby rozwina¢ kategori¢. Dostgpne typy czynnosci to:
* Click wrench [Nastawny klucz dynamometryczny]
* Klucz do nakretek
* Peak [Wartos¢ szczytowa]
* Pulse tool [Narzedzie pulsacyjne]
* Dowolny kat
4. W kategorii wybranego typu czynnosci kliknaé Edytuj /.

5. Edytowaé wymagane parametry. Aby uzyska¢ wigcej informacji, zapoznac si¢ z rozdzialem Parametry testu
demo [strona 27].

@ W trybie demo niektore parametry sa state i nie mozna ich edytowac.
Dostepnos¢ parametrow z mozliwoscia edycji zalezy rowniez od wybranego Typu czynnosci.
6. Klikna¢ Zapisz.

Wazne informacje
Jak uruchomic test demo [38]
Typy czynnosci [50]
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Parametry testu demo
W trybie demo niektore parametry mozna edytowac, podczas gdy inne sg state.
@ Dostgpnos$¢ parametrow zalezy od wybranego Typu czynnosci.
Parametry z mozliwos$cia edytowania
Dostepne z

Parametr Opis

typami czynno-
Sci:

Maks. moment ~ Wpisa¢ warto$¢ gornego limitu momentu obrotowego, aby uzyskac¢ wynik OK.

obrotowy

Min. moment ob- Wpisa¢ warto$¢ dolnego limitu momentu obrotowego, aby uzyska¢ wynik OK.

rotowy

Moment poczqt- Wpisa¢ warto§¢ momentu obrotowego, od ktorej rozpoczyna sig test.
kowy

Maks. kgt Whpisa¢ warto$¢ gornego limitu kata, aby uzyskaé¢ wynik OK.

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-
ny]

Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowal]

Pulse tool [Na-
rzedzie pulsacyj-
ne|j

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-
ny]

Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowa]

Pulse tool [Na-
rzg¢dzie pulsacyj-
ne]

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-

ny]
Klucz do nakre-
tek

Peak [Warto$¢
szczytowa]

Pulse tool [Na-
rzedzie pulsacyj-
ne|

Klucz do nakre-
tek

Peak [Warto$¢
szczytowal]

Dowolny kat
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Parametr

Opis

Dostepne z
typami czynno-
Sci:

Min. kqt

Kqt docelowy

Czas koncowy

Czynnik K mo-
mentu obrotowe-

g0

Kierunek

Whisa¢ warto$¢é dolnego limitu kata, aby uzyskaé¢ wynik OK.

Whpisa¢ warto$¢ docelowego kata dla czynnosci.

Whisa¢ czas cyklu koncowego. Test zakonczy si¢, gdy moment obrotowy spadnie po-
nizej warto$ci Momentu poczgtkowego przez czas dluzszy niz warto$¢ Czasu korco-
wego. W przypadku strategii dowolnego kata test konczy si¢ tylko wtedy, gdy kat jest
stabilny przez czas dtuzszy niz warto$¢ Czasu koncowego.

Warto$¢ domyslna: 0,1. Zakres warto$ci: 0,1-5.

Wpisaé wspotczynnik korekty wartosci momentu obrotowego odczytanej przez WRT
w celu dopasowania do rzeczywistego momentu obrotowego dostarczonego przez na-
rzedzie pulsacyjne na zlaczu (resztkowy moment obrotowy).

Warto$¢ podawana jest w tysiecznych i musi zawierac si¢ w przedziale od 500 do
1000.

Wybra¢ kierunek dokrgcania:

* W prawo: test musi by¢ wykonywany w kierunku zgodnym z ruchem wskazo-
wek zegara.

* W lewo: test musi by¢ wykonywany w kierunku przeciwnym do ruchu wskazo-
wek zegara.

* W prawo i w lewo: wykonywac¢ test w obu kierunkach, w prawo i w lewo

Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowal]

Dowolny kat

Dowolny kat

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-
ny]

Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowal

Pulse tool [Na-
rzedzie pulsacyj-
ne]

Dowolny kat

Pulse tool [Na-
rzgdzie pulsacyj-
ne]

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-
ny]

Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowal

Pulse tool [Na-
rzedzie pulsacyj-
ne]

Dowolny kat

28 /76

6159990600 / v.02



Obstuga

Parametr

Dostepne z
typami czynno-
Sci:

Odcigcie czesto-
tliwosci

Monitorowanie
wartosci szczyto-
wej

Zliczanie wsadu

Wielkos¢ partii

Wybra¢ czgstotliwosc¢ cigcia, ktora zostanie zastosowana do probek momentu obroto-
wego zmierzonych przez WRT.

Wybra¢ wymagania, aby warto$¢ szczytowa zostata uznana za wynik testu:

* Wynik na pierwszej wartoSci szczytowej: pierwsza warto$¢ szczytowa wykryta
w tescie jest uznawana za wynik.

* Wynik na ostatniej wartoS$ci szczytowej: ostatnia warto$¢ szczytowa wykryta w
tescie jest uznawana za wynik.

W trybie demo Monitorowanie wartosci szczytowej mozna edytowacé wylacznie przy
typie czynno$ci Klucz do nakretek.

Zaznaczy¢ pole wyboru, aby skonfigurowa¢ czynnos¢ jako partig.

Jesli wybrane jestZliczanie partii, ten parametr okresla ile razy nalezy wykonac test.

Maksymalna warto$¢ to 99. W przypadku strategii dowolnego kata Wielkosc¢ partii
musi miesci¢ si¢ w zakresie od 10 do 30.

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-
ny]

Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowal]

Pulse tool [Na-
rzedzie pulsacyj-
ne|j

Klucz do nakre-
tek

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-

ny]
Klucz do nakre-
tek

Peak [Warto$¢
szczytowa]

Pulse tool [Na-
rz¢dzie pulsacyj-
ne]

Dowolny kat

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-
ny]

Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowal]

Pulse tool [Na-
rzedzie pulsacyj-
ne|

Dowolny kat

Stale parametry
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Parametr Opis
Typ kontroli W trybie demo Typ kontroli jest automatycznie ustawiony zgodnie z wybrang strategia i nie mozna go
edytowac:
* Wylacznie moment obrotowy: aby uzyskaé¢ wynik OK, warto$¢ momentu obrotowego musi znaj-
dowac si¢ w ustalonych limitach (niezaleznie od wyniku kata).
State warto$ci dla typéw czynno$ci Nastawny klucz dynamometryczny i Narzedzie pulsacyjne.
* Wylacznie kat: aby uzyskaé¢ wynik OK, warto§¢ momentu obrotowego musi znajdowaé si¢ w usta-
lonych limitach (niezaleznie od wyniku momentu dokrecania).
Stata wartos¢ dla typu operacji Dowolny kat.
* Moment obrotowy i kat: aby uzyska¢ wynik OK, warto§¢ momentu obrotowego i kata musi znaj-
dowac si¢ w ustalonych limitach.
State warto$ci dla typéw czynnosci Warto$¢ szezytowa i Klucz do nakretek.
Typ testu W trybie demo Typ testu jest ustawiony na Cm/Cmk.
Cm min Minimalna warto§¢ Cm do uzyskania wyniku OK. W trybie demo Cm min jest ustawiony na 1,67.
Cmk min Minimalna warto$¢ Cmk do uzyskania wyniku OK. W trybie demo Cmk min jest ustawiony na 1,67.
Pierwszy prog ~ Zgodnie z wybrang strategig ten prog jest wykorzystywany do wykrywania warto$ci szczytowej momen-
tu obrotowego lub momentu kliknigcia klucza. Ustawiona wartos¢ zalezy od wybranego Typu czynnosci.
Drugi prog Zgodnie z wybrang strategia ten prog jest wykorzystywany do wykluczania z analizy cze$ci krzywej po-
nizej okres$lonej wartosci w celu wykrycia wtasciwej warto$ci szczytowej lub wlasciwego punktu klik-
nigcia. Ustawiona warto$¢ zalezy od wybranego Typu czynnosci.
Jednostka pomia- W trybie demo jednostka pomiaru jest ustawiona na Nm.
ru
Monitorowanie  Ten parametr definiuje wymagania, aby warto$¢ szczytowa zostala uznana za wynik testu.
warlosct Szzylo-  trybie demo Monitorowanie wartosci szczytowej dla czynnosci Nastawnego klucza dynamome-
wej trycznego jest ustawiona na Klikniecie przy wartosci szczytowej: pierwsza wartos¢ szczytowa (punkt
kliknigcia) jest uznawany za wynik testu.
Typ statystyki Typ statystyki obliczonej przez WRT. W trybie demo typ statystyki jest ustawiony na ISO

(3534-2:2006).

Wazne informacje

Typy czynnosci [50]

Jak skonfigurowaé¢ narzedzia

@ Czynnosci 1 funkcje opisane w tej sekcji moga wymagac¢ uprawnien przypisanych wytacznie do okreslonej roli

uzytkownika.

na 15].

Aby uzyska¢ wigcej informacji, zapoznac si¢ z rozdziatem Role i uprawnienia uzytkownika [stro-

Jak doda¢ narzedzie

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikna¢ Czynnosci.

W prawym panelu strony Czynnosci klikna¢ przycisk Dodaj narzedzie.

3. W oknie Narzedzie skonfigurowa¢ parametry nowego narzedzia.
Aby uzyska¢ wigcej informacji, nalezy zapoznac si¢ z rozdziatem Parametry narzedzia [strona 31].

4. Klikna¢ Zapisz.
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Jak edytowaé narzedzie

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika kliknag¢ Czynnosci.
2. W liscie narzadzi kliknaé Edytuj /" obok narzgdzia do edycji.

3. W oknie Narzedzie edytowac pozadane parametry.
Aby uzyska¢ wigcej informacji, zapoznac si¢ z rozdziatem Parametry narzedzia [strona 31].

4. Klikng¢ Zapisz.

Parametry narzedzia

Parametr Opis

Nazwa narzedzia Przypisa¢ nazwe do narzgdzia.
Numer seryjny Whpisa¢ numer seryjny narzedzia.
Strategia Na liscie rozwijanej wybra¢ strategi¢ narzgdzia z ponizszych opcji:
e Nastawny klucz dynamometryczny.
* Klucz do nakretek.
¢ Wartos$¢ szczytowa.
* Narzedzie pulsacyjne.
Maks. moment obrotowy Wpisa¢ maksymalny moment obrotowy narzedzia.
Min. moment obrotowy Wpisa¢ minimalny moment obrotowy narz¢dzia.
Jednostka Z listy rozwijanej wybra¢ jednostke¢ pomiaru z ponizszych opcji:
* Nm
* kg/m
* kg/cm
« Ib/ft
e Ib/in
o oz/ft
e 0z/in
* kPm
* dNm

Wazne informacje
Typy czynnosci [50]
Jak usung¢ narzedzie

1. W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika kliknag¢ Czynnosci.

W liscie narzadzi klikng¢ Usun I:I obok narzedzia do usuniecia.
3. W oknie potwierdzenia Usunn narzedzie klikng¢ Tak w celu potwierdzenia.

Jak skonfigurowaé¢ czynnosci

@ Czynnosci 1 funkcje opisane w tej sekcji moga wymagac uprawnien przypisanych wytacznie do okreslonej roli
uzytkownika. Aby uzyska¢ wigcej informacji, zapoznac si¢ z rozdziatlem Role i uprawnienia uzytkownika [stro-
na l15].

Jak dodac¢ czynnosé

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika kliknag¢ Czynnosci.
W liscie narzedzi zaznaczy¢ pole wyboru narzgdzia do uzycia podczas czynnos$ci.
Ponizej listy narzedzi klikna¢ Dalej.

Na gorze listy czynnosci klikna¢ Dodaj czynnos¢.

A

W oknie Definiuj czynno$¢ skonfiguruj parametry nowej czynnosci.
W dolnym prawym rogu okna klikna¢ Dalej i Powrét, aby przejs$¢ przez trzy kategorie parametréw czynnosci.
Aby uzyska¢ wigcej informacji, zapoznac si¢ z rozdziatem Parametry czynnosci [strona 32].
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6. Klikng¢ Zapisz.

Wazne informacje

Jak uruchamiaé czynno$¢ [39]
Jak edytowac czynnos$é

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikna¢ Czynnosci.

2. W lidcie narzedzi zaznaczy¢ pole wyboru narzedzia powigzanego z czynnoscia, aby edytowac, nastepnie klik-
na¢ Dalej.
W liscie czynnosci klikna¢ Edytuj / obok czynnosci do edycji.

4. W oknie Definiuj czynno$¢é edytowa¢ wymagane parametry.

W dolnym prawym rogu okna klikna¢ Dalej i Powrét, aby przejs$¢ przez trzy kategorie parametroéw czynnosci.
Aby uzyskac wiecej informacji, zapoznac si¢ z rozdziatem Parametry czynnosci [strona 32].

5. Klikng¢ Zapisz.

Wazne informacje

Jak uruchamiaé czynno$¢ [39]

Parametry czynnoSci

Kategoria sterownikow

Parametr Opis

Nazwa operacji  Przypisa¢ nazwe¢ do czynnosci.

Typ czynnosci Ten parametr jest automatycznie konfigurowany zgodnie z wybranym Typem narzedzia.

Jesli wybrany Typ narzedzia jest ustawiony na Klucz do nakretek lub Wartos$¢ szezytowa, mozliwe
jest réwniez ustawienie Typu czynnosci na Dowolny kat.

Typ kontroli Typ kontroli definiuje wymagania, by wynik byt OK.
Z listy rozwijanej wybra¢ typ kontroli z ponizszych opcji:
* Wylacznie moment obrotowy: aby uzyska¢ wynik OK, wartos¢ momentu obrotowego musi znaj-
dowac si¢ w ustalonych limitach (niezaleznie od wyniku kata).

* Wylacznie kat: aby uzyska¢ wynik OK, warto§¢ momentu obrotowego musi znajdowac si¢ w usta-
lonych limitach (niezaleznie od wyniku momentu dokrecania).
Ta warto$¢ jest dostepna, jesli Typ narzedzia jest ustawiony na Kluez do nakretek lub Wartosé
szczytowa.

* Moment obrotowy i kat: aby uzyska¢ wynik OK, warto§¢ momentu obrotowego i kata musi znaj-
dowac si¢ w ustalonych limitach.
Ta warto$¢ jest dostepna tylko wtedy, gdy Typ narzedzia jest ustawiony na Klucz do nakretek lub
Warto$¢ szczytowa.

Typ testu Z listy rozwijanej wybrac typ testu z ponizszych opcji:
* Cm/Cmk.
- SPC.

* Regulacja reczna.
Ta warto$¢ jest dostepna tylko wtedy, gdy wartos$¢ Typ narzedzia jest ustawiony na Klucz do na-
kretek.

* Regulacja automatyczna.
Ta warto$¢ jest dostgpna tylko wtedy, gdy warto§¢ Typ narzedzia jest ustawiony na Kluez do na-
kretek.

@ Typ testu Automatycznej regulacji wymaga komunikacji otwartego protokotu z urzadzeniem.
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Parametr Opis
Kierunek Z listy rozwijanej wybra¢ kierunek dokrecania z ponizszych opcji:
* W prawo.
* Wlewo

* Wlewo i w prawo

Kategoria parametrow

@ Dostgpnos$¢ parametrow zalezy od wybranego typu czynnosci.

@ Dynamiczna grafika wys$wietlana w kategorii stuzy jako podglad krzywej czynnosci zgodnie z warto$ciami pa-

rametru.
Dostepne z
typami czynno-
Parametr Opis Sci:

Maks. moment
obrotowy

Whisa¢ warto$¢ gornego limitu momentu obrotowego, aby uzyska¢ wynik OK.

Min. moment ob- Wpisa¢ warto$¢ dolnego limitu momentu obrotowego, aby uzyska¢ wynik OK.

rotowy

Pierwszy prog

Zgodnie z wybranym Typem czynnosci prog jest wykorzystywany do wykrywania
wartos$ci szczytowej momentu obrotowego lub momentu kliknigcia klucza.

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-
ny]

Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowa]
Pulse tool [Na-
rzedzie pulsacyj-
ne]

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-
ny]

Klucz do nakre-
tek

Peak [Warto$¢
szczytowa]

Pulse tool [Na-
rzedzie pulsacyj-
nej

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-
ny]

Klucz do nakre-
tek

6159990600 / v.02
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Parametr

Opis

Dostepne z
typami czynno-
Sci:

Drugi prog

Maks. kqt

Target angle
[Docelowy kqt]

Min. kgt

Moment poczqgt-
kowy

Czas koncowy

Zgodnie z wybranym Typem czynnosci prog jest wykorzystywany do wykluczania z
analizy czeséci krzywej ponizej okreslonej wartosci w celu wykrycia wlasciwej warto-
$ci szczytowej lub wiasciwego punktu klikniecia.

Whisa¢ warto$¢ gornego limitu kata, aby uzyskaé¢ wynik OK.

Whisa¢ warto$¢ docelowego kata dla czynnosci.

Whisa¢ warto$¢ dolnego limitu kata, aby uzyskaé¢ wynik OK.

Whpisa¢ warto§¢ momentu obrotowego, od ktorej rozpoczyna sig test.

Whisac czas cyklu koncowego. Test zakonczy si¢, gdy moment obrotowy spadnie po-
nizej wartosci Momentu poczgtkowego przez czas dhuzszy niz warto$é¢ Czasu konco-
wego. W przypadku strategii dowolnego kata test konczy si¢ tylko wtedy, gdy kat jest
stabilny przez czas dtuzszy niz warto$¢ Czasu korncowego.

Warto$¢ domyslna: 0,1 s. Zakres wartosci: 0,1-5 s.

W przypadku strategii dowolnego kata test konczy si¢ tylko wtedy, gdy kat jest sta-
bilny przez czas dtuzszy niz regulator.

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-

ny]

Klucz do nakre-
tek

Pulse tool [Na-
rzgdzie pulsacyj-
ne]

Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowal

Dowolny kat

Dowolny kat

Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowal]

Dowolny kat

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-

ny]
Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowa]
Pulse tool [Na-
rzedzie pulsacyj-
ne|

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-
ny]

Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowal

Pulse tool [Na-
rzedzie pulsacyj-
ne|

Dowolny kat
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Parametr

Opis

Dostepne z
typami czynno-
Sci:

Prog kqta

Odcigcie czesto-
tliwosci

Maks. czestotli-
wos¢

Min. czestotli-
wos¢

Monitorowanie
wartosci szczyto-
wej

Whpisa¢ warto§¢ momentu obrotowego, od ktorej rozpoczyna si¢ pomiar kata.

Z listy rozwijanej wybra¢ czestotliwos¢ cigcia, ktora zostanie zastosowana do probek
momentu obrotowego zmierzonych przez WRT.

Whpisa¢ warto§¢ gornego limitu czestotliwosci, aby uzyska¢ wynik OK.

Whisa¢ warto$¢ dolnego limitu czgstotliwosci, aby uzyska¢ wynik OK.

Ten parametr definiuje wymagania, aby warto$¢ szczytowa zostala uznana za wynik.
Wybra¢ monitorowanie wartosci szczytowej z ponizszych opcji:

» Klikniecie przy wartosci szczytowej: pierwsza wartos¢ szczytowa (punkt klik-
nigcia) jest uznawana za wynik testu.
Ten parametr jest dostepny tylko dla typu czynnosci Nastawny klucz dynamo-
metryczny.

+ Klikniecie przy wartosci bezwzglednej: najwyzsza wartos¢ szczytowa (kliknie-

cie przy wartosci bezwzglednej) jest uznawana za wynik testu.
Ten parametr jest dostepny tylko dla typu czynnosci Nastawny klucz dynamo-
metryczny.

* Wynik na pierwszej wartosci szczytowej: pierwsza warto$¢ szczytowa wykryta

w tescie jest uznawana za wynik.
Ten parametr jest dostepny tylko dla typu czynnosci Klucz do nakretek.

* Wynik na ostatniej wartoS$ci szczytowej: ostatnia warto$¢ szczytowa wykryta w

tescie jest uznawana za wynik.
Ten parametr jest dostepny tylko dla typu czynnosci Klucz do nakretek.

Klucz do nakre-
tek

Peak [Warto$¢
szczytowa]

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-
ny]

Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowa]

Pulse tool [Na-
rzedzie pulsacyj-
ne]

Pulse tool [Na-
rzedzie pulsacyj-
ne|j

Pulse tool [Na-
rzedzie pulsacyj-
ne]j

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-
ny]

Klucz do nakre-
tek
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Parametr

Opis

Dostepne z
typami czynno-
Sci:

Wyniki kgta przy Ten parametr definiuje metod¢ pomiaru wartosci wyniku kata. Do wyboru jest jedna z

Czynnik K mo-

ponizszych opcji:

* Wynik kata przy szczytowej warto$ci momentu obrotowego: wynik kata to
warto$¢ kata mierzona przy wartosci szczytowej momentu obrotowego.

* Wynik kata przy szczytowej wartos$ci kata: wynik kata to warto$¢ kata mierzo-
na przy wartosci szczytowej kata.

* Wynik kata przy kacie koncowym: wynik kata to warto$¢ kata koncowego.

* Wynik kata przy ostatnim mierzonym kacie: wynik kata to warto$¢ kata mie-
rzona na koncu dokrecania, nawet gdy warto$¢ momentu obrotowego jest mniej-
sza niz warto$¢ Progu kqta.

Whpisa¢ wspolezynnik korekty warto§ci momentu obrotowego odczytanej przez WRT

Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowal]

Pulse tool [Na-

mentu obrotowe- w celu dopasowania do rzeczywistego momentu obrotowego dostarczonego przez na- rzedzie pulsacyj-
go rzedzie pulsacyjne na zlaczu (resztkowy moment obrotowy). ne]

Warto$¢ podawana jest w tysigcznych i musi zawiera¢ si¢ w przedziale od 500 do

1000.

Aby uzyskac wiecej informacji na temat sposobu okreslania wtasciwej wartosci dla

Czynnika K momentu obrotowego, nalezy zapoznac¢ si¢ z rozdzialem Narzedzie pulsa-

cyjne [strona 57].

Jednostka Jednostka pomiaru ustawiona dla wybranego typu narzedzia. Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-
ny]

Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowal]
Pulse tool [Na-
rzgdzie pulsacyj-
ne]

Kategoria statystyki
Dostepne z
typami czynno-

Parametr Opis Sci:

Typ statystyki Z listy rozwijanej wybrac typ statystyki do obliczenia z ponizszych opcji: Click wrench

« ISO (3534-2:2006).

¢ Cnomo.

[Nastawny klucz
dynamometrycz-
ny]

Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowal

Pulse tool [Na-
rzedzie pulsacyj-
ne|

Dowolny kat
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Parametr

Opis

Dostepne z
typami czynno-
Sci:

Wsad

Wielkos¢ partii

Min. Cm (mo-
ment obrotowy)

Min. Cmk (mo-
ment obrotowy)

Zaznaczy¢ pole wyboru, aby ustawi¢ czynno$¢ jako partie.

Whisa¢ liczbe uruchomien testu w partii lub uzy¢ strzatki w gore lub w dot, aby odpo-
wiednio zwigkszy¢ lub zmniejszy¢ wartosc.

Maksymalna dozwolona warto$¢ to 99. W przypadku strategii dowolnego kata Wiel-
kos¢ partii musi miesci¢ si¢ w zakresie od 10 do 30.

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-
ny]

Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowal]

Pulse tool [Na-
rzedzie pulsacyj-
ne|j

Dowolny kat

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-

ny]
Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowa]

Pulse tool [Na-
rzedzie pulsacyj-
nej

Dowolny kat

Wpisa¢ minimalng warto§¢ Cm do pomiaru momentu obrotowego, aby uzyska¢ wynik Click wrench

OK.

Wpisa¢ minimalng warto$¢ Cmk do pomiaru momentu obrotowego, aby uzyskac¢ wy-
nik OK.

[Nastawny klucz
dynamometrycz-

ny]
Klucz do nakre-
tek

Peak [Warto$¢
szczytowal]
Pulse tool [Na-
rz¢dzie pulsacyj-
ne|

Click wrench
[Nastawny klucz
dynamometrycz-
ny]

Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowal]
Pulse tool [Na-
rzedzie pulsacyj-
ne]j
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Dostepne z
typami czynno-

Parametr Opis Sci:

Min.

Min.

Cm (kqt) Whpisa¢ minimalng warto$¢ Cm do pomiarow kata, aby uzyska¢ wynik OK. Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowal]

Dowolny kat

Cmk (kqgt)  Wpisa¢ minimalng warto§¢ Cmk do pomiaréw kata, aby uzyskaé¢ wynik OK Klucz do nakre-
tek

Peak [Wartos¢
szczytowal]

Dowolny kat

Wazne informacje

Typy czynnosci [50]
Typy statystyki [63]
Typy testu [59]

Jak usuwac czynnosé

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikna¢ CzynnoSci.

W liscie narzedzi zaznaczy¢ pole wyboru narzgdzia powigzanego z czynnoscig do usunigcia, nastgpnie kliknaé
Dalej.

W liscie czynnosci klikna¢ Usun m obok czynnosci do usunigcia.

W oknie potwierdzenia Usun czynno$¢ klikngé Tak w celu potwierdzenia.

Instrukcja obstugi

Jak

1.
2.

uruchomié test demo

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikng¢ Czynnosci.
Na stronie Czynnosci wiaczy¢ Tryb demo.
Aby uzyska¢ wigcej informacji, zapoznac si¢ z rozdziatem Jak wigczyé/wylqezy¢ tryb demo [strona 26].
W menu trybu demo wybraé zadany Typ czynnosci, aby rozwinaé kategorie. Dostepne typy czynnosci to:
* Click wrench [Nastawny klucz dynamometryczny]
* Klucz do nakretek
* Peak [Wartos¢ szczytowa]
e Pulse tool [Narzedzie pulsacyjne]
* Dowolny kat
W kategorii wybranego typu czynno$ci zaznaczy¢ pole wyboru )
W lewym panelu strony Czynnosci kliknag¢ Uruchom czynnos¢ i wykonac¢ test demo.

@ Po kliknigciu Uruchom czynno$¢ nastapi automatyczne przekierowanie na strong Wyniki na zywo.

Aby uzyska¢ wigcej informacji na temat sposobu edycji parametrow testu demo, nalezy zapoznac si¢ z rozdziatem
Jak edytowac test demo [strona 26] 1 Parametry testu demo [strona 27].

Wazne informacje

Jak przej$¢ do wynikoéw na zywo [39]

Typy czynnosci [50]
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Jak uruchamiaé czynnosé¢

@ Czynno$¢ opisana w tej sekcji wymaga uprawnien przypisanych wytacznie do okreslonej roli uzytkownika. Aby
uzyska¢ wiecej informacji, zapoznac si¢ z rozdziatem Role i uprawnienia uzytkownika [strona 15].

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika kliknag¢ Czynnosci.

2. W liscie narzedzi zaznaczy¢ pole wyboru narze¢dzia powigzanego z czynnoscia do uruchomienia. Nastepnie
klikng¢ Dalej.

3. Naliscie czynnos$ci wybra¢ klucz czynno$¢ przeznaczong do uruchomienia.
Klikng¢ Uruchom czynnos$¢ i wykonac test.

@ Po kliknigciu Uruchom czynno$¢ nastapi automatyczne przekierowanie na stron¢ Wyniki na zywo.

Aby uzyskac wiecej informacji na temat sposobu dodawania lub edytowania czynnos$ci, nalezy zapoznaé si¢ z roz-
dziatami Jak dodac czynnosé [strona 31], Jak edytowac czynnosé [strona 32] 1 Parametry czynnosci [strona 32].

Wazne informacje
Jak przej$¢ do wynikdéw na zywo [39]
Typy czynnosci [50]

Jak przejs¢ do wynikéw na zywo
W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikng¢ Wyniki na zywo.

Strona Wyniki na zywo zapewnia informacje w czasie rzeczywistym dotyczace trwajgcej czynnosci i jest ona zorga-
nizowana w nastgpujacy sposob:

fe
s Oyt
crertontpe beves
Torque (Nm)
& s - ’ 0.290
5
A Tormuestaisties Batcn ano Tool SIN 1 L Mn=0180
U | [, sz 60810 - m
l~ V S . ® Torque OK Angle NOT OK
coe i g et e
Values (Nm)
- 9---e-—--@ 0.25 |
. Sleﬁ
Pozycja  Nazwa Opis
A Pasek boczny Wybra¢ zaktadki na pasku bocznym w celu wyswietlania odpowiedniej tresci:

* Wyniki ogélne — wyswietlane domyslnie w gornej sekcji lewego panelu (pozycja

B).

» Statystyki momentu obrotowego — wyswictlane w gornej sekcji lewego panelu

(pozycja B).
» Statystyki kata — wysSwietlane w gérnej sekcji lewego panelu (pozycja B).

* Krzywa — wyswietlana na pelnym ekranie.
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Pozycja  Nazwa

Opis

B Informacje W tej sekeji pokazane sg rozne informacje w zaleznos$ci od zaktadki wybranej na pa-
sku bocznym (pozycja A):
* Wyniki ogélne
» Statystyki momentu obrotowego
e Statystyki kata
C Wykres kontroli Wykres kontroli trwajacej czynnosci jest aktualizowany w czasie rzeczywistym.
D Pulpit nawigacyjny wy- Zestawienie w czasie rzeczywistym wynikow trwajacej czynnosci.
nikow
E Results list [Lista wyni- Lista zebranych wynikéw aktualizowana w czasie rzeczywistym.
kow]

@ Strona Wyniki na zywo jest aktualizowana w czasie rzeczywistym nawet wtedy, gdy inna strona internetowego
interfejsu uzytkownika jest otwarta podczas wykonywania czynnosci.

@ Podczas czynnosci, jesli potaczenie sieciowe zostanie utracone i przywrocone w ciggu 2 minut, wyniki testow
przeprowadzonych podczas utraty potaczenia zostang odzyskane i wy$wietlone na stronie Wyniki na zywo.

Wyniki ogdéine

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika wybra¢ Wyniki na zywo.

Gorna sekcja lewego panelu na stronie Wyniki na Zywo zawiera nastepujace informacje:

Kategoria Wynik:

Opis czynno$ci
Typ czynnoSci
Typ kontroli
Strategia
Wsad

Status partii

Wynik ID
Data i czas

Nazwa przypisywana podczas tworzenia czynnosci.
Typ trwajacej czynnosci.
Typ kontroli okreslony dla czynnosci podczas jej tworzenia.
Strategia definiowana dla narze¢dzia powigzanego z czynnoscia.
Zliczanie partii trwajacej czynnoSci.
Status partii zgodnie z wynikiem testu. Mozliwe sg nastepujace statusy partii:
* NOT OK.
« OK
Numer identyfikacyjny przypisany do pojedynczego wyniku testu przez system.
Data i godzina wyniku testu.

Kategoria Pomiar:

Nazwa urzadzenia
Urzadzenie S/N
Opis narzedzia

Tool S/N

Typ narzedzia

Min. moment obrotowy na-
rzedzia

Maks. moment obrotowy
narzedzia

Nazwa przypisywana do uzywanego WRT.
Numer seryjny uzywanego WRT.

Nazwa przypisana do testowanego narzg¢dzia podczas konfiguracji w internetowym interfej-
sie uzytkownika WRT.

Numer seryjny testowanego narzedzia.
Typ testowanego narzedzia zgodnie z wybrang strategia.
Minimalny moment obrotowy testowanego narzedzia.

Maksymalny moment obrotowy testowanego narzedzia.

@ Informacja Wyniki ogélne jest wyswietlana domyslnie po otwarciu strony Wyniki na zywo. Aby wybracé je
recznie, wybra¢ Wyniki ogolne na pasku bocznym.
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Wazne informacje
Parametry czynnosci [32]
Parametry narzedzia [31]

Statystyki momentu obrotowego
W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika wybra¢ Wyniki na zywo.
Na pasku bocznym wybra¢ Statystyki momentu obrotowego.

Gorna sekcja lewego panelu na stronie Wyniki na zywo wyswictla Statystyki momentu obrotowego obliczone dla
aktualnej czynnosci.

@ Informacje statystyki momentu obrotowego roznig si¢ zgodnie z Typem statystyki ustawionym dla czynnosci.

Informacje dotyczace statystyki CNOMO:

Min. Minimalna warto§¢ momentu obrotowego zmierzona podczas czynnosci.

Maks. Maksymalna warto$¢ momentu obrotowego zmierzona podczas czynnos$ci.

Srednia (X) Sredni moment obrotowy wynikow czynnosci.

Sredni zakres Srednia warto$é zakresu zgodnie z normg CNOMO.

STD (o) Standardowe odchylenie wynikdéw czynnosci.

36/X (%) Jest to warto$¢ parametru ,,procent 3 sigma” (3 razy odchylenie standardowe) powyzej $red-
niej warto$ci zgodnie z normg CNOMO.

X+30 Jest to warto$¢ parametru ,,srednia plus 3-krotno$¢ odchylenia standardowego (sigma)”
zgodnie z normg CNOMO.

Natychmiastowy STD (6)  Natychmiastowe standardowe odchylenie wynikow czynno$ci zgodnie ze standardem CNO-
MO.

Poprawiony calosciowy STD Warto§¢ STD (o) pomnozona przez funkcj¢ liczby probek (C) zgodnie ze standardem CNO-
(o) MO.

Natychmiastowe rozprasza- Warto$¢ 6-krotno$ci natychmiastowego odchylenia standardowego.
nie

Interwatl tolerancji Interwat tolerancji zgodnie z normg CNOMO.

Cm Obliczony Cm.

Cmk Obliczony Cmk.

Test jednorodnos$ci Wartos¢ testu jednorodnosci zgodnie z normg CNOMO.

Informacja statystyki ISO (3534-2:2006)

Min. Minimalna warto§¢ momentu obrotowego zmierzona podczas czynnosci.

Maks. Maksymalna warto$¢ momentu obrotowego zmierzona podczas czynnosci.
Srednia Srednia warto$¢ momentu obrotowego wynikow czynnosci zgodnie z norma ISO.
Sredni zakres Srednia warto$¢ zakresu zgodna z normg ISO.

STD (o) Standardowe odchylenie wynikéw czynnos$ci zgodnie ze standardem ISO.
Interwat tolerancji Interwat tolerancji zgodnie z normag ISO.

Cm Obliczony Cm.

Cmk Obliczony Cmk.

Wazne informacje
Formuta normy CNOMO [63]
Formuta normy ISO [65]

Statystyki kata
W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika wybra¢ Wyniki na zywo.
Na pasku bocznym wybra¢ Statystyki kata.

Gorna sekcja lewego panelu na stronie Wyniki na zywo wyswictla Statystyki kata obliczone dla aktualnej czynno-
sci.
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@ Informacje statystyki kata r6znig si¢ zgodnie z Typem statystyki ustawionym dla czynnos$ci.

Informacje dotyczace statystyki CNOMO:

Min. Minimalnie warto$¢ kata zmierzona podczas czynnosci.

Maks. Maksymalna warto$¢ kata zmierzona podczas czynnosci.

Srednia (X) Srednia warto$¢ kata wynikow czynnosci.

Sredni zakres Srednia warto$é zakresu zgodnie z normag CNOMO.

STD (o) Standardowe odchylenie wynikéw czynnosci.

36/X (%) Jest to warto$¢ parametru ,,procent 3 sigma” (3 razy odchylenie standardowe) powyzej $red-
niej warto$ci zgodnie z normag CNOMO.

X+3o Jest to warto$¢ parametru ,,srednia plus 3-krotnos¢ odchylenia standardowego (sigma)”
zgodnie z normg CNOMO.

Natychmiastowy STD (6)  Natychmiastowe standardowe odchylenie wynikéw czynno$ci zgodnie ze standardem CNO-
MO.

Poprawiony calosciowy STD Wartos¢ STD (c) pomnozona przez funkcje liczby probek (C) zgodnie ze standardem CNO-

(o) MO.

Natychmiastowe rozprasza- Warto$¢ 6-krotnosci natychmiastowego odchylenia standardowego.

nie

Interwal tolerancji Interwat tolerancji zgodnie z normg CNOMO.

Cm Obliczony Cm.

Cmk Obliczony Cmk.

Test jednorodnosci Wartos¢ testu jednorodnosci zgodnie z normg CNOMO.

Informacja statystyki ISO (3534-2:20006)

Min. Minimalnie warto$¢ kata zmierzona podczas czynnosci.

Maks. Maksymalna warto$¢ kata zmierzona podczas czynnosci.

Srednia Srednia warto$¢ kata w wynikach czynnosci zgodnie z norma ISO.
Sredni zakres Srednia warto$¢ zakresu zgodna z norma ISO.

STD (o) Standardowe odchylenie wynikéw czynno$ci zgodnie ze standardem ISO.
Interwal tolerancji Interwat tolerancji zgodnie z normag ISO.

Cm Obliczony Cm.

Cmk Obliczony Cmk.

Wazne informacje
Formuta normy CNOMO [63]
Formuta normy ISO [65]
Jak eksportowac raport statystyczny
Po uruchomieniu czynnosci i ukonczeniu partii mozna wyeksportowac raport statystyczny czynnosci.
Uruchomi¢ czynno$¢, az partia zostanie ukonczona.

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika wybra¢ Wyniki na zywo.

Na srodku lewego panelu Wyniki na zywo klikna¢ Eksportuj @, aby zapisac raport statystyczny lokalnie ja-
ko plik .pdf.

Jak wydrukowac raport statystyczny
Po uruchomieniu czynnosci i ukonczeniu partii mozna wydrukowac raport statystyczny czynnosci.

1. Uruchomi¢ czynnos¢, az partia zostanie ukonczona.

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika wybra¢ Wyniki na zywo.

Na $rodku lewego panelu Wyniki na zywo klikna¢ Drukuj 9
4. W oknie drukowania wybra¢ drukarke i skonfigurowa¢ odpowiednie ustawienia. Nast¢pnie klikna¢ Drukuj.
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Wykres kontroli

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika wybra¢ Wyniki na zywo.

Dolna sekcja lewego panelu na stronie Wyniki na zywo wyswietla Wykres kontroli trwajacej czynnosci, ktory jest
aktualizowany w czasie rzeczywistym.

Values (Nm)

0.5+

Pozycja  Nazwa

Opis

A Gorny limit.

B Przetaczanie wartosci.

C Wyniki pojedynczego
testu.

D Dolny limit.

Gorna granica kontrolna monitorowanych wartosci jak skonfigurowano dla czynnosci.

Dla warto$ci momentu obrotowego, gorna granica = Maks. moment obrotowy.
Dla warto$ci kata, gorna granica = Maks. kqt.

Przetaczyé, aby wybra¢ monitorowane wartosci. Nacisngé przetacznik, aby wybraé
miedzy:

* Moment obrotowy nad etapami.

» Kat nad etapami.

Wartosci wynikow kazdego testu podczas czynnosci.

Podczas wykonywania czynnosci z Typem testu ustawionym na Reczng regulacje
Wykres kontroli wyswietla rowniez czarne kropki, ktore reprezentuja wartosci ze-
wnetrznego sterownika, ktore uzytkownik wprowadza do systemu recznie. Aby uzy-
ska¢ wigcej informacji, zapozna¢é si¢ z rozdziatlem Jak skalibrowac narzedzie za po-
mocq regulacji recznej [strona 47].

Dolna granica kontrolna monitorowanych wartosci jak skonfigurowano dla czynnosci.

Dla warto$ci momentu obrotowego, dolna granica = Min. moment obrotowy.
Dla warto$ci kata, dolna granica = Min. kqt.

Pulpit nawigacyjny wynikéw

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika wybra¢ Wyniki na zywo.

Gorna sekcja lewego panelu na stronie Wyniki na zywo wyswietla Pulpit nawigacyjny wynikow, ktory zapewnia
przeglad w czasie rzeczywistym wynikow trwajacej czynnosci. Pulpit nawigacyjny jest podzielony na rézne obszary
w zalezno$ci od rodzaju trwajacej czynnosci i statusu partii:

Nutrunner
Nutrunner Op 001

Torque (Nm)

1.660

& Min=1510
7 Max=2.380

> Average = 1.771

O Std. deviation = 0.254
#Cm=131

% Cmk=101

(® Torgue OK Angle NOT OK
Min angle not reached

(® Batch status NOT OK

Pulse tool
Pulse Operation 001

Torque (Nm) Frequency (Hz) Pulse counter

~ Average = 54.76
O Std. deviation = 0.000
# Cm=0.00
# Cmk =0.00

@ Cm/Cmk NOT OK @ Torque OK Frequency OK
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1. Przyktad pulpitu nawigacyjnego wynikow dla czynnosci 2. Przyktad pulpitu nawigacyjnego wynikow dla czynnosci

klucza do nakretek z ukonczong partia. klucza do nakretek z nieukonczong partig.
Pozycja  Nazwa Opis
A Wynik czynnosci Kolor obszaru wskazuje wynik czynno$ci bazujac na przeprowadzonych do tej pory testach:

B Wynik momentu
obrotowego
C Wynik pojedyn-

czego testu

D Wynik partii.

E Wynik kata

F Dane narzedzia
pulsacyjnego

» Zielony: ogdlny wynik czynnosci jest OK.
» Czerwona: og6lny wynik czynnosci jest Nie OK (NOK).

Kolor obszaru wskazuje wynik momentu obrotowego pojedynczego testu:

» Zielony: warto§¢ momentu obrotowego w gornej i dolnej granicy, moment obrotowy
jest OK.

* Czerwony: warto$§¢ momentu obrotowego przekracza gorng granicg, moment obrotowy
jest Nie OK (NOK).

+ Zolty warto$¢ momentu obrotowego ponizej dolnej granicy, moment obrotowy jest Nie
OK (NOK).

Jesli Typ kontroli jest ustawiony na Tylko kat, obszar jest szary.

Kolor obszaru wskazuje wynik pojedynczego testu:
» Zielony: ogdlny wynik czynnosci jest OK.
» Czerwona: og6lny wynik czynnosci jest Nie OK (NOK).

Kolor obszaru wskazuje wynik partii:

+ Zielony: wynik partii jest OK.

* Czerwony: wynik partii jest Nie OK (NOK).
Obszar jest dostepny tylko po ukonczeniu partii.

Przy wykonywaniu czynnosci za pomocg Typu testu ustawionego na Regulacje reczna, ten
obszar wyswietla wynik kalibracji oraz nowa warto$¢ kalibracji. Aby uzyska¢ wigcej infor-
macji, zapozna¢ si¢ z rozdzialem Jak skalibrowac narzedzie za pomocq regulacji recznej
[strona 47].

Kolor obszaru wskazuje wynik kata pojedynczego testu:
o Zielony: warto$¢ kata w gornej i dolnej granicy, kat jest OK.
» Czerwony: warto$¢ kata przekracza gorng granice, kat jest Nie OK (NOK).
+ Z0tty warto$é kata ponizej dolnej granicy, kat jest Nie OK (NOK)

Jesli Typ kontroli jest ustawiony na Wylacznie moment dokrecania, obszar jest szary.

Ten obszar jest dostepny tylko wtedy, gdy Typ czynnosci jest ustawiony na Narzedzie pul-
sacyjne.

Ten obszar jest zawsze czarny.

Kazdy obszar zapewnia nastgpujace informacje:

Obszar Informacje

Wynik czynnosci * Typ czynnosci

* Opis czynnosci

o Zliczanie wsadu
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Obszar

Informacje

Wynik momentu obro-
towego

Wynik kata

Wynik pojedynczego
testu

Wynik partii.

Dane narzedzia pulsa-
cyjnego

Warto$¢ momentu obrotowego zmierzona podczas testu.

Minimalna warto§¢ momentu obrotowego zmierzona podczas czynnosci do tej pory.
Maksymalna warto$¢ momentu obrotowego zmierzona podczas czynnos$ci do tej pory.
Srednia warto$¢ momentu obrotowego zmierzona podczas czynnosci do tej pory.
Standardowe odchylenie obliczone dla czynnosci do tej pory.

Cm obliczone dla czynnosci do tej pory.

Cmk obliczone dla czynnos$ci do tej pory.

Warto$¢ kat zmierzona podczas testu.

Minimalna warto$¢ kata zmierzona podczas czynnos$ci do tej pory.
Maksymalna warto$¢ kata zmierzona podczas czynnosci do tej pory.
Srednia warto$é kata zmierzona podczas czynnosci do tej pory.
Standardowe odchylenie obliczone dla czynnosci do tej pory.

Cm obliczone dla czynnosci do tej pory.

Cmk obliczone dla czynnos$ci do tej pory.

Wyniki momentu obrotowego i/lub kata dla pojedynczego testu, w zaleznosci od Typu kontro-
li ustawionego dla czynnosci.

Krotkie objasnienie wynikow.

Wynik partii.
Wynik zgodnie z typem statystycznym.

Jesli czynnos$¢ ma Typ testu ustawiony na Regulacje reczna:

Wynik kalibracji.

Nowa warto$¢ kalibracji

Czestotliwo$¢ zmierzona podczas testu.

Liczba impulséw zastosowanych podczas testu.

Minimalna warto$¢ czgstotliwosci zmierzona podczas czynnosci do tej pory.
Maksymalna warto$¢ czestotliwosci zmierzona podczas czynnos$ci do tej pory.
Srednia warto$é czestotliwo$é zmierzona podczas czynnosci do tej pory.
Standardowe odchylenie obliczone dla czynnosci do tej pory.

Cm obliczone dla czynnosci do tej pory.

Cmk obliczone dla czynnos$ci do tej pory.

Lista wynikéw

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika wybra¢ Wyniki na zywo.

Dolna sekcja prawego panelu na stronie Wyniki na Zywo wyswietla wartosci wyniku pozyskane podczas czynnosci.

Lista jest podzielona na ponizsze kolumny:

» #ID: numer identyfikacyjny wynikow.
Identyfikator wyniku jest automatycznie przypisany przez system.

* Moment obrotowy: warto$¢ zmierzonego momentu obrotowego.
Ta kolumna jest dostgpna wylacznie dla czynno$ci z Typem kontroli ustawionym na Wylgcznie moment obro-
towy lub Moment obrotowy i kat.

» Kat: warto$¢ zmierzonego kata.
Ta kolumna jest dostgpna wylacznie dla czynnosci z Typem kontroli ustawionym na Wylacznie kat lub Moment

obrotowy i kat.
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* Moment obrotowy systemu: wartos¢ momentu obrotowego wzi¢ta z zewnetrznego sterownika i recznie wpro-
wadzona przez uzytkownika.
Ta kolumna jest dostgpna wytacznie dla czynnosci z Typem testu ustawionym na Regulacje reczng.

» Czestotliwo$é: zmierzona czgstotliwos¢ narzedzia pulsacyjnego podczas testu.
Ta kolumna jest dostgpna wytacznie dla czynnosci z Typem czynnosci ustawionym na Narzedzia pulsacyjne

Warto$ci wynikéw momentu obrotowego i kata sg zaznaczone kolorami zgodnie ze sposobem ustawienia warto$ci w
relacji z dolng 1 gbrna granicg ustawiong dla czynnosci:

» Zielony: warto$¢ wyniku miesci si¢ w gornej i dolnej granicy wartosci.

» Czerwony: warto$¢ wyniku powyzej wartosci gornej granicy.

* Z6lty: warto$¢ wyniku ponizej wartosci dolnej granicy.

Ponizej listy wynikow wybra¢ liczbe z listy rozwijanej Wyniki dla strony, aby ustawi¢ liczbe wynikow wyswietlana

na stronie.

Aby przejs$¢ przez liste wynikow, ktdra ma wigcej stron, uzy¢ przyciskow nawigacyjnych Pierwsza strona |<, Po-

przednia < , Kolejna > i Ostatnia strona ” .

Krzywa

W Menu nawigacyjnym wybra¢ Wyniki na zywo.

Na pasku bocznym wybra¢ Krzywa, aby otworzy¢ strong, pokazujaca w czasie rzeczywistym krzywe uzyskane pod-

czas trwajacych testow.

@ Jesli nowy test rozpocznie si¢ przed ukonczeniem transferu danych krzywej, transfer danych pierwszej krzywej
zostanie przerwany, aby rozpocza¢ transfer danych nowej krzywe;.

Po lewej stronie krzywej wybra¢ Parametry i rozszerzy¢ kategorie, aby zobaczy¢ ponizsze informacje.

Kategoria ogélna

Typ urzadzenia
Opis czynnoSci
Strategia
Jednostka

Typ przetwornika
Numer seryjny

Typ podlaczonego urzadzenia.

Nazwa przypisywana podczas tworzenia czynnosci.
Strategia zdefiniowana dla czynno$ci.

Jednostka pomiaru ustawiona dla narzg¢dzia.

Typ przetwornika uzywanego do czynnosci

Numer seryjny podtaczonego urzadzenia.

Data i czas Data i godzina uruchomienia testu.
Identyfikacja Numer identyfikacji testu automatycznie generowany przez system.
Status Wyniki testu:
« OK
* Nie OK
Kategoria kata
Status kata Wynik kata testowego
* Raport ok

Czas wyniku kata
Wyniki kata przy
Wynik kata

» Raport nie ok
Czas potrzebny na uzyskanie wyniku kata.
Warto$§¢ momentu obrotowego przy ktorym zmierzono warto$¢ kata dla wyniku.
Wartos¢ wyniku kata.

Angle peak [Kat szczytowy] Wykryty kat szczytowy

Min. kat
Maks. kat

Dolny granica wartosci kata, aby uzyska¢ wynik OK.
Gorna granica wartosci kata, aby uzyska¢ wynik OK.

Kategoria moment obrotowy
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Status momentu obrotowe- Wyniki testowego momentu obrotowego:
go * Raport ok
* Raport nie ok

Czas wyniku momentu ob- Czas potrzebny na uzyskanie wyniku momentu obrotowego.
rotowego

Wynik momentu obrotowe- Warto$¢ wyniku momentu obrotowego.
g0

Torque peak [Szczytowy Wykryty szczytowy moment obrotowy.
moment obrotowy]|

Peak [Wartos¢ szczytowa] Wymagania, aby warto$¢ szczytowa zostata uznana za wynik.

Moment poczatkowy Warto$¢ momentu obrotowego, od ktdrej rozpoczyna sig¢ test.
Proég kata Warto$¢ momentu obrotowego, od ktoérego rozpoczyna si¢ pomiar kata.
Min. moment obrotowy Dolna granica warto$ci momentu obrotowego, aby uzyska¢ wynik OK.

Maks. moment obrotowy  Gorna granica warto$ci momentu obrotowego, aby uzyska¢ wynik OK.

Wazne informacje
Parametry narzedzia [31]
Parametry czynnosci [32]

Jak skonfigurowaé widok krzywej

Na stronie Krzywa wybra¢ Opcje i rozszerzy¢ kategorie, aby skonfigurowac¢ widok krzywe;j:

Typ krzywej Zaznaczy¢ jedno pole wyboru, aby wybrac typ wyswietlanej krzywe;j:
* Moment obrotowy / Czas
+ Moment/kat
* Kat/Czas
* Moment obrotowy / Kat / Czas

Wyniki Zaznaczy¢ jedno lub wigcej pol wyboru, aby wybra¢ ktore dane wyswietli¢ na krzywe;j:
* Wynik momentu obrotowego (reprezentowany przez niebieskie koto na krzywej)
* Warto$¢ szczytowa momentu obrotowego (reprezentowany przez niebieski trojkat na krzy-
wej)
* Wiynik kata (reprezentowany przez zotty okreg na krzywej)

* Warto$¢ szczytowa kata (reprezentowany przez zotty trojkat na krzywej)

Limity Zaznaczy¢ jedno lub wigcej pdl wyboru, aby wybra¢ ktére granice kontroli wyswietli¢ na krzywej:
* Maks. moment obrotowy (reprezentowany przez niebieska lini¢ na krzywej)
* Min. moment obrotowy (reprezentowany przez niebieska lini¢ na krzywej)
* Maks. kat (reprezentowany przez z6ttg lini¢ na krzywej)

* Min. kat (reprezentowany przez z6tta lini¢ na krzywej)

Jak skalibrowa¢ narzedzie za pomoca regulacji recznej

@ Czynno$¢ opisana w tej sekcji wymaga uprawnien przypisanych wytacznie do okreslonej roli uzytkownika. Aby
uzyska¢ wiecej informacji, zapoznac si¢ z rozdzialem Role i uprawnienia uzytkownika [strona 15].

@ To pole jest dostepne tylko wtedy, gdy Typ czynnosci jest ustawiony na Klucz do nakretek.
1. Podlaczy¢ narzedzie do kalibracji z zewngtrznym sterownikiem (np. CVI 3).

2. W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika kliknag¢ CzynnoSci.
3. W lidcie narzgdzi zaznaczy¢ pole wyboru narzedzia do kalibracji. Nastgpnie klikna¢ Dalej.
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4. Klikna¢ Dodaj czynnos$¢. W oknie Zdefiniuj czynno$¢ ustawi¢ Typ testu na Reczna regulacje i skonfiguro-
waé pozostate parametry w wymagany sposob.
Wigcej informacji zawiera rozdziat Parametry czynnosci [strona 32].

@ Dla czynnosci z Typem testu ustawionym na Regulacje reczna dostepne Typy kontroli to Wylacznie mo-
ment obrotowy (domyslny) i Moment obrotowy i kat.
W kategorii Statystyki parametrow czynnosci jedynym dostepnym parametrem jest Wielkos¢ partii.
5. Klikna¢ Rozpocznij czynnos$¢. Nastapi automatyczne przekierowanie do strony Wyniki na zywo.
@ Przed rozpoczgciem czynnos$ci zwroci¢ uwage na Poczqtkowq wartosé kalibracji oraz na Aktualng wartosé

kalibracji wy$wietlong na ekranie zewnetrznego sterownika. Zostaniesz poproszony o ich wprowadzenie
pod koniec procedury kalibracji.
6. Wybra¢ odpowiedni Pset na zewngtrznym sterowniku.
7.  Dokrg¢.
W Liscie wynikéw w kolumnie Moment obrotowy systemu klikna¢ Edytuj /" w wierszu ostatnio zapisane-

go wyniku i wprowadzi¢ warto$¢ momentu obrotowego wys$wietlong na ekranie zewngtrznego sterownika. Na-
stepnie nacisng¢ Enter na klawiaturze, aby potwierdzic.

Powtorzy¢ ten krok dla kazdego dokrecania, az do zakonczenia partii.

Po zakonczeniu partii w lewym panelu strony Wyniki na zywo klikna¢ Oblicz .

W oknie dialogowym wprowadzi¢ Poczgtkowg wartos¢ kalibracji oraz Aktualng wartos¢ kalibracji, ktora byta
wyswietlana na ekranie zewnetrznego sterownika na poczatku procedury, nastepnie kliknag¢ OK.

W prawym panelu strony Wyniki na zywo nowa wartos¢ kalibracji jest wy$wietlana na dole Pulpitu nawiga-
cyjnego wynikow.

9. Jesli nowa wartos¢ kalibracji jest OK, wprowadzi¢ nowa wartos¢ kalibracji rgcznie do sterownika zewnetrzne-
go.

Aby rozpocza¢ nowa czynno$¢ kalibracji z ta sama konfiguracja, klikng¢ Uruchom/Zatrzymayj @ w lewym pane-
lu strony Wyniki na zywo.

Wazne informacje
Jak edytowac czynno$¢ [32]
Jak doda¢ czynnos¢ [31]
Jak przej$¢ do wynikdéw na zywo [39]
Jak eksportowac raport kalibracji
Po zakonczeniu czynnosci kalibracji mozna eksportowacé raport kalibracji.
Ukonczy¢ czynnos¢ kalibracji, aby uzyskaé¢ nowa wartos¢ kalibracji.
W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika wybra¢ Wyniki na zywo.
Na s$rodku lewego panelu Wyniki na zywo klikna¢ Eksportuj @, aby zapisa¢ raport kalibracji lokalnie jako
plik . pdf.
Jak wydrukowac raport kalibracji
Po zakonczeniu czynno$ci kalibracji mozna wydrukowac¢ raport kalibracji.

Ukonczy¢ czynnosc¢ kalibracji, aby uzyskaé nowa warto$¢ kalibracji.
W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika wybra¢ Wyniki na zywo.

Na $rodku lewego panelu Wyniki na zywo klikna¢ Drukuj 9
4. W oknie drukowania wybra¢ drukarke i skonfigurowaé odpowiednie ustawienia. Nastepnie klikng¢ Drukuj.

Jak poruszaé sie w bazie danych wynikéw

W kluczu mozna zapisa¢ do 50000 wynikoéw. Po 50000 wynikoéw kazdy kolejny zapisany wynik nadpisuje najstarszy
wynik zapisany w urzadzeniu.

Aby zobaczy¢ szczegoty wszystkich wynikoéw zapisanych na urzadzeniu, wybra¢ Baza danych z wynikami w Me-
nu nawigacyjnym w internetowym interfejsie uzytkownika.
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Lista wynikow sktada si¢ z kilku kolumn, ktore pokazuja rozne szczegdty. Mozna sortowac list¢ wedtug okreslonego
elementu, klikajac na strzatke w naglowku odpowiedniej kolumny.

Aby zobaczy¢ wszystkie kolumny w Baza danych z wynikami, uzy¢ poziomego suwaka na dole strony.

Aby przejs¢ przez stron¢ Baza danych z wynikami, uzy¢ przyciskow nawigacyjnych w prawym, dolnym rogu

Pierwsza strona |<, Poprzednia < , Kolejna > i Ostatnia strona 7|

W prawym dolnym rogu strony wybra¢ z listy rozwijanej, ile wynikow ma by¢ wyswietlanych na stronie.

Gltowne kolumny definiujace list¢ wynikdéw sg nastepujace:

Nazwa Opis
Wynik ID Progresywny numer identyfikacyjny przypisany przez system do kazdego wyniku testu.
Etykieta ID wyniku pokazuje rowniez status wyniku:
+ Jedli zielony z ikong OK , zgodnie z konfiguracja czynnosci wynik jest ok.
 Jesli czerwony z ikong NOK @, zgodnie z konfiguracja czynnos$ci wynik jest nie ok.
Krzywa Klikng¢ Widok krzywej I~ aby otworzy¢ okno krzywej wyniku.

Date [Data]

ID czynnoSci

Opis czynnoSci

Strategia

Typ kontroli

Typ testu

Moment dokrecania

Kat

Data i godzina, gdy wynik zostal zapisany.

Numer identyfikacyjny czynnosci, w ktorej wynik zostat zapisany.

Nazwa przypisana do czynnos$ci, w ktorej wynik zostal zapisany.

Strategia przypisana do narzedzia wykorzystywana do przeprowadzenia testu.
Typ kontroli czynnosci, w ktdrej wynik zostal zapisany.

Typ testu czynnos$ci, w ktérej wynik zostat zapisany.

Wartos$¢ wyniku momentu obrotowego.

Etykieta warto$ci rowniez wskazuje status wyniku momentu obrotowego:

o Jesli zielony z ikong OK , zgodnie z konfiguracja czynnosci warto$¢ wyniku momentu ob-
rotowego jest ok.

 Jesli czerwony z ikong strzatki w gore , warto$¢ wyniku momentu obrotowego jest powy-
zej gornej granicy momentu obrotowego ustawionego dla czynnosci.

 Zblty z ikong strzatki w dot ©, warto$¢ wyniku momentu obrotowego jest ponizej dolnej gra-
nicy momentu obrotowego ustawionego dla czynnosci.

» Jesli szary, czynnos¢ Typ kontroli to Tylko kat.

Warto$¢ wyniku kata.
Etykieta wartosci rowniez wskazuje status wyniku kata:
» Jesli zielony z ikong OK , zgodnie z konfiguracjg czynnosci warto$¢ wyniku kata jest ok.

 Jesli czerwony z ikong strzatki w gore , wartos¢ wyniku kata jest powyzej gérnej granicy
kata ustawionego dla czynnosci.

« Zolty z ikong strzatki w dét ©, warto$¢ wyniku kata jest ponizej dolnej granicy momentu ob-
rotowego ustawionego dla czynnosci.

o Jesli szary, czynno$¢ Typ kontroli to Tylko moment obrotowy.
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Nazwa Opis

Status partii Wynik partii, w ktorej wynik zostal zapisany:
« Jesli etykieta jest zielona z ikong OK , wynik partii jest ok.

» Jesli etykieta jest czerwona z ikong NOK @, wynik partii jest nie ok.

 Jesli pole jest puste: partia niepetna.

Szczegély wyniku Krétkie objasnienie wynikow.

Jak pobra¢ zapisane wyniki

1. W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika wybra¢ Baza danych z wynikami.
2. W prawym gornym rogu strony kliknaé Pobierz 3

3. W oknie Separatory wybraé z listy rozwijanej separator do formatu cvs.

4. Klikna¢ Potwierdz.

Jak wydrukowac zapisane wyniki

1. W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika wybra¢ Baza danych z wynikami.

W prawym goérnym rogu strony klikna¢ Drukuj 9
3. W oknie drukowania wybra¢ drukarke i skonfigurowa¢ odpowiednie ustawienia. Nastepnie klikna¢ Drukuj.

Odsytacze
Typy czynnosci

Nastawny klucz dynamometryczny

Czynno$¢ nastawnego klucza dynamometrycznego wykrywa punkt kliknigcia klucza.

[lustracja 4: Moment obrotowy v. czas

A Moment klikniecia

Moment kliknigcia jest wykrywany, gdy moment obrotowy spada, a nastgpnie ponownie rosnie, tworzac krzywa o
typowym ksztalcie ,,zjawisko kliknigcia™:

A

Ilustracja 5: Moment obrotowy v. czas

A Moment kliknigcia

Jesli moment obrotowy spada do zera bez ponownego wzrostu po punkcie szczytowym, punkt kliknig¢cia nie zostat
wykryty.
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.

>

llustracja 6: Moment obrotowy v. czas

A Punkt nie zostat wykryty jako moment klikniecia

@ Domysla Czestotliwos¢ filtra dla testu nastawnego klucza dynamometrycznego to 100 Hz.

Parametry charakterystyczne dla wykrywania momentu klikniecia to:

* Czas koncowy: licznik czasu, ktory okresla koniec testu. Po wykryciu wartosci szczytowej, jesli moment obroto-
Wy zmniejszy si¢ i pozostanie ponizej minimalnej warto$ci obcigzenia przetwornika (zwykle 10% petnej skali
przetwornika) przez czas rowny lub dtuzszy niz wartos¢ Czasu koricowego, test zostanie zakonczony.

Zakres warto$ci Czasu koncowego wynosi 0,1-5 s; warto§¢ domyslna to 0,1.

A

B v .

ic D

llustracja 7: Moment obrotowy v. czas

A Transducer full scale [Pelna skala przetwornika] C Czas koncowy
B Transducer min load [Minimalne obciazenie D Czas koncowy
przetwornika]

* Pierwszy prog: prog uzywany do wykrycia punktu kliknigcia. Aby warto$¢ szczytowa zostata uznana za punkt
kliknigcia, warto§¢ momentu obrotowego musi stale zmniejsza¢ si¢ od zmierzonej wartosci szczytowej co naj-
mniej do warto$ci pierwszego progu. Jesli wartos¢ momentu obrotowego zaczyna si¢ zwigkszaé przed osiggnig-
ciem pierwszego progu, warto$¢ szczytowa nie jest uznawana za punkt klikniecia.

A

BY,

llustracja 8: Moment obrotowy v. czas

A Click point [Moment kliknigcia] B Pierwszy prog

Domyslna warto$¢ pierwszego progu wynosi 2% wzglednej wartosci szczytowej momentu obrotowego, ktora
zostata osiggnigta podczas testu.

W zaleznosci od testowanego klucza konieczne moze by¢ dostosowanie pierwszego progu. Na przyktad, jesli
punkt kliknigcia powoduje duzy spadek warto§ci momentu obrotowego, warto$¢ pierwszego progu moze by¢
zwigkszona, aby unikna¢ wykrycia nieprawidlowego punktu kliknigcia przy nizszych wartosciach momentu ob-
rotowego:
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Pierwszy prog, ktéry mozna zwigkszy¢, aby
unikna¢ wykrycia nieprawidtowego punktu klik-
nigcia.

A Nieprawidlowy punkt kliknigcia: nie wykryto B

Z drugiej strony, jesli punkt kliknigcia powoduje jedynie maty spadek wartosci momentu obrotowego, warto$¢
pierwszego progu powinna by¢ zwigkszona, aby wykry¢ punkt kliknigcia.

Pierwszy prog, ktéry mozna zwiekszy¢, aby
upewnic¢ si¢, ze wykryty zostat prawdziwy punkt
kliknigcia.

A Nieprawidlowe klikniecie, ktore mozna wykry¢ B
w punkcie klikniecia

@ Ustawienie zbyt niskiej wartosci pierwszego progu zwigksza ryzyko wykrycia fatszywego momentu kliknigcia,
natomiast ustawienie zbyt wysokiej wartosci zwigksza ryzyko niewykrycia rzeczywistego momentu kliknigcia.
Najlepszy kompromis mozna znalez¢ obserwujac charakterystyke badanego nastawnego klucza dynamome-
trycznego.

* Drugi prog: prog uzywany do wykluczenia hatasu, ktory moze zaktoci¢ wykrycie kliknigcia. Warto$ci momentu
obrotowego ponizej drugiego progu nie sg brane pod uwage, aby unikng¢ wykrywania nieprawidtowego punktu
klikniecia, ktore moze pojawi¢ sie, jesli ruch operatora nie jest wystarczajaco stabilny.

A

[lustracja 9: Moment obrotowy v. czas

A Maks. moment obrotowy B Drugi prog

Cale Zjawisko klikniecia, wiacznie z punktem, gdy warto§¢ momentu obrotowego zaczyna si¢ ponownie zwigk-
sza¢, musi by¢ wigksza niz drugi prog. Jesli nie punkt kliknigcia nie zostat wykryty.

A\
[

Ilustracja 10: Moment obrotowy v. czas

>
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A Drugi prog B Punkt, w ktorym warto§¢ momentu obrotowego
zaczyna ponownie wzrasta¢, znajduje si¢ ponizej
drugiego progu: punkt klikniecia nie zostat wy-
kryty.

Domyslna warto$¢ drugiego progu wynosi 30% maksymalnej warto$ci momentu obrotowego, ktora zostata
osiagnigta podczas testu.

* Monitorowanie wartosci szczytowej: Metoda definiowania, ktory szczyt nalezy uzna¢ za wynik. Dostgpne opcje
to:

+ Klikniecie przy wartosci szczytowej: pierwsza wartos¢ szczytowa (punkt kliknigcia) jest uznawana za wy-
nik testu.

» Klikniecie przy wartos$ci bezwzglednej: najwyzsza warto$¢ szczytowa (kliknigcie przy wartosci bez-
wzglednej) jest uznawana za wynik testu.

llustracja 11: Moment obrotowy v. czas

A Drugi prog B Punkt uznawany za wynik, jesli Monitorowanie
wartosci szczytowej jest ustawione na Kliknigecie
przy wartosci szczytowej.

C Punkt uznawany za wynik, jesli Monitorowanie

wartosci szczytowej jest ustawione na Klikniecie
przy wartoS$ci absolutne;j.

Wazne informacje
Formuta normy CNOMO [63]
Formuta normy ISO [65]

Peak [Wartos$¢ szczytowa]

Czynno$¢ wykrywania wartosci szczytowej wykryje maksymalny moment obrotowy mierzony podczas testu.

y

Hlustracja 12: Moment obrotowy v. czas

A Peak [Warto$¢ szczytowa]

@ Domyslna Czestotliwosc¢ filtra czynnosci wartosci szczytowej to 100 Hz.

Warto$¢ Czasu koncowego determinuje koniec testu: po wykryciu wartosci szczytowej, jesli moment obrotowy
zmniejszy si¢ 1 pozostanie ponizej minimalnej wartosci obcigzenia przetwornika (zwykle 10% petnej skali przetwor-
nika) przez czas roéwny lub dtuzszy niz warto$¢ Czasu koricowego, test zostaje zakonczony.

Zakres wartosci Czasu koncowego wynosi 0,1-5 s; warto§¢ domyslna to 0,1.
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c D

[lustracja 13: Moment obrotowy v. czas

A Transducer full scale [Pelna skala przetwornika] B Transducer min load [Minimalne obcigzenie
przetwornika]
C Czas koncowy D Czas koncowy

Podczas pracy z kluczami ze sprzggltem poslizgowym, operator powinien przesta¢ uzywac klucza po osiagnigciu
punktu szczytowego (punktu poslizgu).

Jesli operator bedzie nadal obracat klucz, a warto$¢ Czasu koricowego jest niska, produkowany jest wigcej niz jeden
punkt wartosci szczytowej. W tym przypadku tylko bezwzglgdna warto$¢ szczytowa jest uznawana za wynik testu.

Jesli powstaje drugi punkt szczytowy, ktdry jest podobny do pierwszego, pierwszy punkt szczytowy jest uznawany
za szczyt absolutny.

Klucz do nakretek

Czynnos¢ klucza do nakretek wykrywa szczytowy moment obrotowy podczas testu wykonywanego na kluczach do
nakretek, czyli narzgdziach, ktore przyktadaja rzeczywisty moment obrotowy do ztacza.

A

N

Ilustracja 14: Moment obrotowy v. czas

A Szczytowy moment obrotowy

@ Domyslna Czestotliwosé filtra czynnosci klucza do nakretek to 500 Hz.

W przypadku wielu szczytoéw wynik zalezy od konfiguracji czynnosci.
Parametry charakterystyczne dla wykrycia warto$ci szczytowej to:

* Czas koncowy: licznik czasu, ktory okresla koniec testu. Po wykryciu wartosci szczytowej, jesli moment obroto-
Wy zmniejszy si¢ i pozostanie ponizej minimalnej wartosci obciazenia przetwornika (zwykle 10% penej skali
przetwornika) przez czas rowny lub dluzszy niz wartos¢ Czasu koricowego, test zostanie zakonczony.

A

A

Ilustracja 15: Moment obrotowy v. czas
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A Transducer full scale [Pelna skala przetwornika] B Transducer min load [Minimalne obcigzenie
przetwornika]

C Czas koncowy

Dla narzedzi dwuetapowych Czas korncowy pozwala narzedziu na przej$cie migdzy dwoma etapami bez zakon-
czenia testu.
A

A

c D
— —

Hlustracja 16: Moment obrotowy v. czas

A Transducer full scale [Petna skala przetwornika] B Transducer min load [Minimalne obcigzenie
przetwornikal]
C Czas koncowy D Czas koncowy

Zakres warto$ci Czasu koncowego wynosi 0,1-5 s; warto§¢ domyslna to 0,1.

* Monitorowanie wartosci szczytowej: Metoda definiowania, ktory szczyt nalezy uzna¢ za wynik. Dostgpne opcje
to:

» Pierwsza wartos$¢ szczytowa: najwyzsza warto$¢ szczytowa (pierwsza wartos¢ szczytowa) jest uznawana
za wynik testu.

» Ostatnia warto$¢ szczytowa: ostatnia warto$¢ szczytowa jest uznawana za wynik testu.

* Pierwszy prog i Drugi prog: zaleznie od wartosci ustawionej dla Monitorowania wartosci szczytowej, progi maja
rozne zastosowania.

* Przy Pierwszej wartoS$ci szczytowej jako Monitorowanie wartosci szczytowej Pierwszy prog i 2 prog stuza
do wykrywania punktu warto$ci szczytowe;j.

Aby wartos$¢ szczytowa zostata uznana za wynik testu, warto§¢ momentu obrotowego musi stale zmniejszac
si¢ od zmierzonej warto$ci szczytowej co najmniej do wartosci pierwszego progu. Jesli warto$¢ momentu
obrotowego zaczyna si¢ zwigksza¢ przed osiagnigciem pierwszego progu, warto$¢ szczytowa nie jest uzna-
wana za punkt kliknigcia. W miedzyczasie wszystkie warto$ci momentu obrotowego ponizej drugiego progu
nie sg brane pod uwage w celu wykluczenia hatasu, ktéry moglby zaktoci¢ wykrywanie wartosci szczytowej.
Jesli warto$¢ szczytowa znajduje si¢ ponizej drugiego progu, nie jest ona wykrywana.

Domys$lna warto$¢ pierwszego progu wynosi 5% wzglednej wartosci szczytowej momentu obrotowego, kto-
ra zostata osiagnigta podczas testu.

Domyslna warto$¢ drugiego progu wynosi 90% maksymalnej wartosci momentu obrotowego, ktora zostala
osiggni¢ta podczas testu.

Tlustracja 17: Moment obrotowy v. czas

>

Szczytowy moment obrotowy B Drugi prog
C Pierwszy prog

Przy dwuetapowych kluczach do nakretek drugi prog stuzy rowniez do wykluczenia pierwszego etapu z
analizy. Jesli nie zostanie ustawiony prawidtowo, szczyt pierwszego kroku zostanie uznany za wynik.
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[lustracja 18: Moment obrotowy v. czas

A Szczytowy moment obrotowy B Drugi prog
C Pierwszy prog D Etap pierwszy
E Drugi etap

Przy Ostatniej wartosci szczytowej jak Monitorowanie wartosci szczytowej pierwszy prog i drugi prog shu-
73 do wykrywania ostatniej wartos$ci szczytowej jako wynik testu, nawet jesli jest on nizszy niz maksymalna
warto$¢ szczytowa.

Typowym scenariuszem dla tej konfiguracji jest wyszukiwanie ostatniego momentu obrotowego w $rubach
samogwintujacych lub specjalnych, gdzie ostatni szczyt momentu obrotowego jest uwazany za moment ob-
rotowy przytozony do ztacza.

AN

Hlustracja 19: Moment obrotowy v. czas

A

Najwyzsza warto$¢ szczytowa B Wynik (ostatnia warto$¢ szczytowa)

W takim przypadku pierwszy prog stuzy do wykrycia wyniku momentu obrotowego (ostatnia warto$¢ szczy-
towa). Aby warto$¢ szczytowa zostata uznana za warto$¢ szczytowsa, warto$¢ momentu obrotowegoprzed
ostatnig wartoscia szczytowa musi stale zmniejszac si¢ od zmierzonej wartosci szczytowej co najmniej do
wartosci pierwszego progu. Jesli wartos¢ momentu obrotowego zaczyna si¢ zwigkszac przed osiggnigciem
pierwszego progu, ostatnia warto$¢ szczytowa nie jest uznawana za punkt kliknigcia. W migdzyczasie
wszystkie warto$ci momentu obrotowego ponizej drugiego progu nie sg brane pod uwage w celu wyklucze-
nia hatasu, ktory mogtby zaktoci¢ wykrywanie wartosci szczytowej. Jesli ostatnia warto$¢ szczytowa znaj-
duje si¢ ponizej drugiego progu, nie jest ona wykrywana.

Domyslna warto$¢ pierwszego progu wynosi 10% wzglednej wartos$ci szczytowej momentu obrotowego,
ktora zostata osiggnieta podczas testu.

Domyslna warto$¢ drugiego progu wynosi 50% maksymalnej warto$ci momentu obrotowego, ktora zostata
osiggnieta podczas testu.

[lustracja 20: Moment obrotowy v. czas

A
C

Szczytowy moment obrotowy B Wynik (ostatnia warto$¢ szczytowa)

Spadek momentu obrotowego przed ostatnig D Pierwszy prog
warto$cig szczytowsa
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Narzedzie pulsacyjne

Czynnos$¢ narzedzia impulsowego wykrywa szczytowa warto$¢ momentu obrotowego zmierzong podczas testu na-
rz¢dzia impulsowego.

llustracja 21: Moment obrotowy v. czas

@ Domyslna Czestotliwosé filtra czynno$ci narzedzie pulsacyjnego to 2000 Hz.

Parametry charakterystyczne dla wykrywania punktu szczytowego to:

Czas koncowy: licznik czasu, ktory okresla koniec testu. Po wykryciu warto$ci szczytowej, jesli moment obrotowy
zmniejszy si¢ 1 pozostanie ponizej minimalnej wartosci obciazenia przetwornika (zwykle 10% petnej skali przetwor-
nika) przez czas réwny lub dluzszy niz wartos$¢ Czasu koricowego, test zostanie zakonczony.

Zakres warto$ci Czasu koncowego wynosi 0,1-5 s; warto§¢ domyslna to 0,1.

A

— —
c ‘D

llustracja 22: Moment obrotowy v. czas

A Transducer full scale [Petna skala przetwornika] B Transducer min load [Minimalne obcigzenie
przetwornikal]
C Czas koncowy D Czas koncowy

* Drugi prog: prog uzywany do wykluczenia hatasu, ktory moze zaktoci¢ wykrycie kliknigceia. Dla kazdej wartosci
szczytowe] warto$ci momentu obrotowego ponizej drugiego progu nie sg brane pod uwage w celu filtrowania
wszystkich odbié, ktore charakteryzujg dokrecenia pulsacyjne.

Domyslna warto$¢ drugiego progu wynosi 80% maksymalnej warto$ci momentu obrotowego, ktora zostata
osiggnieta podczas testu.

A A

Hlustracja 23: Moment obrotowy v. czas

A Szczytowy moment obrotowy B Odbicia

o Wspotczynnik K momentu obrotowego: wspotczynnik uzywany do regulacji momentu obrotowego mierzonego
przez przetwornik w celu dopasowania do rzeczywistego momentu obrotowego generowanego na ztaczu przez
narzedzie impulsowe.

Narzedzia pulsacyjne nie zapewniaja ciaglego wyjsciowego momentu obrotowego, ale generuja pojedyncze im-
pulsy o wysokiej energii o bardzo krotkim czasie trwania (=1 ms). Ta seria impulsow powoduje dokrecenie pota-
czenia.

Koncowego momentu obrotowego nie mozna zmierzy¢ bezposrednio (jak w przypadku prawdziwych narzedzi
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dynamometrycznych) ze wzgledu na wlasciwosci fizyczne narzedzi impulsowych: narzedzia impulsowe stosuja
bardzo wysoki moment obrotowy przez tak krétki czas, ze tylko cz¢$¢ szczytowych wartosci momentu obroto-
wego przektada si¢ na dokrecenie tacznika (generujac wigksza site zacisku). Rzeczywisty moment obrotowy ge-
nerowany na ztaczu zalezy od réznych czynnikéw — takich jak masa Sruby, tarcie, sztywno$¢ potaczenia — i zwy-
kle jest nizszy niz szczytowy moment obrotowy mierzony przez przetwornik.

4

Hlustracja 24: Moment obrotowy v. czas

A

Rzeczywisty moment obrotowy wygenerowany 2 Warto$¢ szczytowa zmierzona przez przetwornik
na ztaczu

Wspotczynnik momentu obrotowego Czynnik K momentu obrotowego umozliwia dostosowanie warto$ci mo-
mentu obrotowego mierzonego przez przetwornik w celu dopasowania go do rzeczywistej wartoSci momentu ob-
rotowego generowanego na ztaczu. Czynnik K momentu obrotowego mozna ustawi¢ na wartosci od 100 do
10000 i jest ona wprowadzana w tysiecznych, co oznacza, ze 500 odpowiada 0,500, a 1000 odpowiada 1,000.

Aby obliczy¢ prawidlowa warto§¢ Czynnika K momentu obrotowego dla narzedzia pulsacyjnego, konieczne jest
zmierzenie aktualnego momentu obrotowego wygenerowanego na ztaczu poprzez uruchomienie kontroli reszt-
kowego momentu obrotowego na rzeczywistym ztaczu.

Aby obliczy¢ wilasciwy wspdtczynnik czynnika K momentu obrotowego dla narzgdzia pulsacyjnego, wykonac¢ naste-
pujace czynnosci:

1.
2.
3.

Zastosowac niski moment obrotowy na ztagczu za pomoca narzedzia impulsowego.
Sprawdzi¢ pozostaty moment obrotowy na ztgczu.

Jesli pozostaly moment obrotowy jest taki sam jak zastosowany moment obrotowy, nalezy zastosowac ten sam
moment obrotowy przy uzyciu tego samego narzedzia do przetwornika.

Obliczy¢ wspdtczynnik w nastepujacy sposob:

Wspotezynnik K momentu obrotowego = rzeczywisty moment obrotowy generowany na zlaczu / mo-
ment obrotowy mierzony przez przetwornik

Na przyktad, uznanie docelowego momentu obrotowego dla ztgcza rowny 100 Nm. Po dokonaniu regulacji na-
rzgdzia pozostaty moment obrotowy wynosi 100 Nm. Jesli moment obrotowy zmierzony na przetworniku jest
rowny 120 Nm, wspotczynnik K odpowiada 100/120 = 0,83; ze wzgledu na fakt, ze warto$¢ jest wprowadzana
w tysiecznych, wspotczynnik K jest rowny 830.

@ Na zalezno$¢ miedzy szczytowym momentem obrotowym mierzonym przez przetwornik a rzeczywistym mo-

mentem obrotowym generowanym na ztaczu maja wptyw wszystkie elementy zaangazowane w czynnos¢: na-
rzedzie impulsowe, adaptery, przetwornik i samo ztgcze. Jesli ktorykolwiek z tych elementéw ulegnie zmianie,
zalezno$¢ miedzy rzeczywistym momentem obrotowym a szczytowym momentem obrotowym musi zosta¢ po-
nownie obliczona zgodnie ze zmianami.

Dowolny kat

Czynno$¢ dowolnego kata mierzy wartos¢ kata, jednocze$nie monitorujac, czy miesci si¢ ona w granicach tolerancji
ustawionych dla tej operacji.

Parametry charakterystyczne dla testow ze strategia dowolnego kata s nastgpujace:

* Maks. kqt: warto$¢ gornej granicy, aby uzyska¢ wynik OK.

* Min. Kqt: warto$¢ dolnej granicy kata, aby uzyskaé¢ wynik OK.

* Min. Cm (kgt): minimalna warto$¢ Cm dla pomiaru kata, aby uzyska¢ wynik OK.

* Min Cmk (kgt): minimalna wartos¢ Cmk do pomiaréw kata, aby uzyska¢ wynik OK.
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Podczas uruchamiania partii czynnosci dowolnego kata postepowac zgodnie z ponizszg instrukcja:

1.  Wybra¢ i uruchomi¢ czynno$é¢ dowolnego kata zgodnie z instrukcja w sekcji Jak uruchamiaé czynnosé [stro-
na 39].
Uruchomic test, az dioda LED statusu na interfejsie WRT zacznie miga¢ na zielono.

3. Nainterfejsic WRT, nacisnaé przycisk ON/ OFF jeden raz. Nast¢pnie uruchomié nastepny test w partii.
Powtorzy¢ punkt 2. 1 3. az partia zostanie zakonczona.

Wazne informacje
Interfejs uzytkownika [9]
System LED [10]

Typy testu
Test SPC

Test SPC (Statistical Process Control) ocenia wydajnos¢ narzedzia poprzez analiz¢ trendéw wynikow narzedzia w
odniesieniu do zestawu limitow kontrolnych, zgodnie z serig standardowych regut.

W przypadku testu SPC wczesniej zdefiniowana liczba warto$ci wynikow jest gromadzona w podgrupach w celu
okreslenia $redniej dla kazdej podgrupy. Trend $rednich jest nastepnie analizowany w celu monitorowania jego za-
chowania w odniesieniu do ustalonych limitéw i sprawdzenia, czy reguty SPC sa spetnione, czy nie.

Test umozliwia uzyskanie trendu wydajno$ci narz¢dzia i podjecie dziatan w celu skorygowania anomalii lub krytycz-
nych zachowan.

Limity testu SPC

UL
B § ot B e e e e I S SR
R e
T
EWL s« saaanascnuatyssonssvn
e B e S e S i e
LL
UL Upper Limit [Gérna granica] LWL  Lower Warning Limit [Dolna granica ostrze-
gawcza]
UCL  Upper Control Limit [Gérna granica kontrolna] LCL Lower Control Limit [Dolna granica kontrolna]
UWL  Upper Warning Limit [Gdrna granica ostrze- LL Lower Limit [Dolna granica]
gawcza]
T Target (nominal) [Warto$¢ docelowa (nominal-
na)]

Gorna granica (UL) oraz dolna granica (LL) to limity, ktére uzytkownik konfiguruje do testu.

Granice testowe SPC oblicza si¢ w nastgpujacy sposob:

Upper Control Limit ver, <UL+LL UL-LL
[Gorna granica kontrol- 2 6
naj

Lower Control Limit |y _UL+LL  UL-LL
[Dolna granica kontrol- 2 6
naj
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Upper Wam}ng Limit  yp JUL+LL 2 (U cp UL+ LL]
[Gorna granica ostrze- 2 3 2
gawcza]

Lower Warqlng Limit UL +LL_2 ( UL+IL _ LCL]
[Dolna granica ostrze- 23 2

gawcza]

Zakres UL-LL

Range=D,

6

W tych formutach 4 i D, sg wspotczynnikami, ktore zalezg od liczby wykonanych testow SPC:

Liczba testéw SPC A D2
1 0.000 0.000
2 2.121 3.686
3 1.732 4.358
4 1.500 4.698
5 1.342 4918
6 1.225 5.078
7 1.134 5.204
8 1.061 5.306
9 1.000 5.393
10 0.949 5.469
11 0.905 5.535
12 0.866 5.594
13 0.832 5.647
14 0.802 5.696
15 0.775 5.741
16 0.750 5.782
17 0.728 5.820
18 0.707 5.856
19 0.688 5.891
20 0.671 5.921
21 0.655 5.951
22 0.640 5.979
23 0.626 6.006
24 0.612 6.031
25 0.600 6.056

Zasady testu SPC
Reguly stosowane do zestawu testéw wykonywanych w pojedynczym tescie SPC.

* Ostatnia Srednia poza limitami kontrolnymi

Przydatno$¢ narzedzia: Narzgdzie moze zostac uzyte.

oo i e ©__ Diagnoza: Srednia jest wyzsza niz gorna warto$¢ graniczna kontroli, ale nie przekracza gorne;j
N TS T wartos$ci granicznej tolerancji.

T

e A e St Dalsze czynnoSci: Skalibrowa¢ zmniejszajacy si¢ moment obrotowy.
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W Przydatno$¢ narzedzia: Narzedzie moze zostaé uzyte.

T R S Diagnoza: Srednia jest nizsza niz dolna warto$¢ graniczna kontroli, ale nie przekracza dolnej war-
P to4ci granicznej tolerancii.

&7

. e Dalsze czynno$ci: Skalibrowa¢ zwigkszajacy si¢ moment obrotowy.

L= ===== aRi A

LL

* Rozpraszanie zbyt duze

@ Rozproszenie jest uwazane za zbyt duze, gdy réznica migdzy wartoscig maksymalng i minimalng jest wicksza
niz zakres (patrz Wzor zakresu powyzej).

Przydatnos$¢ narzedzia: Narzedzie moze zostaé uzyte

veL_ _ _ __ ! © _ _ _ Diagnoza: Nadmierny rozrzut warto$ci uniemozliwia prawidtowg kalibracj¢ narzedzia, ale zmie-
Y b rzone wartoéci nadal mieszczg sie w granicach tolerancji.
T
T SR S . Dalsze czynnoSci: Naprawic.
IOl ™ ™ = o e ot e
o

Przydatnos$¢ narzedzia: Narzedzie nie moze zosta¢ uzyte

uL (o}

oL Diagnoza: Nicktore zmierzone wartosci sg poza granicami tolerancji. Nadmierny rozrzut wartos$ci
e uniemozliwia prawidlowg kalibracje narzedzia.

T

@ Dalsze czynno$ci: Usuna¢ narzedzie z linii produkcyjnej i naprawic je.

LOL t= o we oo o i o o e om e

LL

* Co najmniej jedna warto$¢ jest poza granica tolerancji.

s ° Przydatnos$¢ narzedzia: Narzedzie nie moze zosta¢ uzyte.
TR e 5 o Diagnoza: Co najmniej jedna warto$¢ jest wyzsza niz gorna granica tolerancji.
UWL ... ® il

Dalsze czynnosci: Usuna¢ narzedzie z linii produkcyjnej i skalibrowa¢: zmniejszajacy si¢ moment
obrotowy.

Przydatnos¢ narzedzia: Narzedzie nie moze zostac uzyte.

Diagnoza: Co najmniej jedna warto$¢ jest nizsza niz dolna granica tolerancji.

Dalsze czynno$ci: Usuna¢ narzedzie z linii produkeyjnej i skalibrowac zwigkszajac si¢ moment
obrotowy

Reguly zastosowane do ostatnich $rednich z zestawu testow przeprowadzonych w nastgpczych statystycznych te-
stach kontrolnych:

* Ostatnie 7 Srednich jest powyzej lub ponizej warto$ci nominalnej

Przydatno$é narzedzia: Narzgdzie moze zostac uzyte.

Diagnoza: Srednie s3 wyzsze niz warto$é¢ docelowa, ale nie przekraczajg gornej granicy tolerancji.

““-““  Dalsze czynnos$ci: Dalsze czynnosci: Skalibrowaé zmniejszajacy si¢ moment obrotowy.
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o Przydatno$¢ narzedzia: Narzgdzie moze zostaé uzyte.
e e Diagnoza: Srednie sg nizsze niz warto$¢ docelowa, ale nie mieszcza si¢ w dolnej granicy toleran-
] e S i e

cji.

T
25 4 'S4 .Q, Dalsze czynnoS$ci: Skalibrowa¢ zwigkszajacy si¢ moment obrotowy.

* Ostatnie 7 Srednich ro$nie lub maleje

5 Przydatno$¢ narzedzia: Narzgdzie moze zostac uzyte.
T par e e e Diagnoza: Srednie sg zwykle wyzsze niz wartos¢ docelowa, ale nie przekraczaja gornej granicy
P > & ¢ tolerangji.
T
e e Dalsze czynnoSci: Skalibrowa¢ zmniejszajacy si¢ moment obrotowy.
[ e e R e
kL
. Przydatno$¢ narzedzia: Narzgdzie moze zostac uzyte.
UCL A TRETPS, © Oy Diagnoza: Srednie sg zwykle nizsze niz warto$¢ docelowa, ale nie mieszcza si¢ w dolnej granicy
UWE . o s i iceinaascncses i
N tolerancji.
T ‘-’
A ’0 > Dalsze czynno$ci: Skalibrowa¢ zwigkszajacy si¢ moment obrotowy.

+ Ostatnie 2 Srednie przekroczyly limity ostrzezenia

Przydatno$¢ narzedzia: Narzgdzie moze zostac uzyte.

Diagnoza: Srednie sg wyzsze niz gorna granica ostrzegawcza, ale nie przekraczajg gornej wartosci

RS 3 > & " *. granicznej tolerancji.

T

Wi Dalsze czynnosci: Skalibrowa¢ zmniejszajacy si¢ moment obrotowy.

e o e e S e e e R

iL

- Przydatnos¢ narzedzia: Narzedzie moze zostac uzyte.

UG I Diagnoza: Srednie s3 nizsze niz dolna granica ostrzegawcza, ale nie przekraczaja dolnej wartosci

granicznej tolerancji.

Dalsze czynno$ci: Skalibrowaé zwigkszajacy si¢ moment obrotowy.

* Ostatnie 4 Srednie przekroczyly o 1/3 granice kontrolne

o Przydatno$¢ narzedzia: Narz¢dzie moze zostac uzyte.

DT S s BEG Diagnoza: Srednie s3 wyzsze niz 1/3 gornego limitu kontrolnego, ale nie przekraczaja gornego li-
Mo o999 mitu tolerancii.

T W

WL _ Dalsze czynno$ci: Skalibrowa¢ zmniejszajacy si¢ moment obrotowy.

Przydatno$¢ narzedzia: Narz¢dzie moze zostac uzyte.

___________ Diagnoza: Srednie s3 ponizej 1/3 dolnego limitu kontrolnego, ale nie mieszcza si¢ w dolnym limi-
""""""""""" cie tolerancji.

T e PPN Dalsze czynno$ci: Skalibrowaé zwigkszajacy si¢ moment obrotowy.
T o Sl el e et o
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Test Cm/Cmk
Test Cm/Cmk ocenia mozliwos$ci narzedzia pod wzgledem powtarzalnosci i doktadnosci operacji.
Test analizuje zebrane wyniki narzedzia w odniesieniu do zakresu tolerancji zdefiniowanego przez gorna i dolng gra-
nice.
Ocena testu opiera si¢ na dwoch wskaznikach:
 Indeks Cm opisuje mozliwo$ci narzgdzia rozumiane jako liczba przypadkdéw, w ktorych rozrzut wartosci wyni-
kéw narzedzia miesci si¢ w zakresie tolerancji. Oznacza to, ze wskaznik Cm opisuje, jak blisko siebie znajduja
si¢ wartosci zebranych wynikow, okreslajac powtarzalno$¢ narzedzia bez uwzgledniania tego, jak wartosci te sa
ustawione w stosunku do gornej i dolnej granicy tolerancji.
* Indeks Cmk indeks opisuje mozliwosci narzedzia skorygowane o potozenie warto$ci wynikoéw w zakresie tole-
rancji. Oznacza to, ze wskaznik Cmk wyraza, jak blisko zebrane wyniki sa docelowej wartosci wyniku (Srodek
zakresu tolerancji), okreslajac doktadnos¢ narzedzia oprocz powtarzalnosci.

Im wyzsze warto$ci Cm/Cmk, tym lepsza powtarzalnos$¢ i doktadnos¢ narzedzia.

A Gorna granica tolerancji D Cm: Niska / Cmk: Niskie
B Target value [Warto$¢ docelowa] E Cm: Wysokie / Cmk: Wys.
C Dolna granica tolerancji F Cm: Wysokie / Cmk: Niskie

Gdy warto$¢ Cm jest wysoka, narzedzie nadaje si¢ do przypisanej operacji (jesli warto§¢ Cmk jest niska, oznacza to,
ze narzedzie wymaga kalibracji). Z drugiej strony, gdy Cm jest niskie, narzedzie nie nadaje si¢ do przypisanej opera-
cji; w takim przypadku narzedzie musi zosta¢ naprawione lub, jesli nie mozna osiggnac¢ wyzszej wartosci Cm, musi
zosta¢ przypisane do operacji o szerszym zakresie tolerancji.

Typy statystyki
Formufa normy CNOMO

Natychmiastowe odchylenie standardowe: o;

Oszacowany na podstawie Sredniego (W) zakresu probek 5 pomiarow, ktore tworza populacje:

/4
o =—
d5

Gdzie:

7= 2
K

W Zakres pomiarow dla kazdej probki = warto$¢ maksymalna - warto$¢ minimalna.

K  Liczba probek z 5 pomiarow.

6159990600 / v.02
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d5  Wspotczynnik dla 95% progu pewnosci

15— 3 1:645x0.864
( VK

Natychmiastowe rozpraszanie: D,

D =6xo0;

Zdolnos¢ procesu: CAM

CAM :E
D

i
Gdzie

IT  Interwat tolerancji = maks. tolerancja - min. tolerancja.

Testowanie jednorodnosci populacji

Kazda probka pomiarow W musi by¢ zgodna z:

W <0.643x _
CA

Mecdc

Standardowe odchylenie: o

Gdzie $rednia populacji (x ) to:

N
in
= i=l1

N

X,  Warto$¢ populacji.
N Liczba pomiardéw populacji.

Poprawione catosciowe standardowe odchylenie: o,

o,=Cxo
Gdzie C to funkcja liczby zebranych probek:
Liczba probek Wspotezynnik C
3 1.51
4 1.41
5 1.34
6 1.28
7 1.26

64 /76 6159990600 / v.02



PL Obstuga

Liczba probek Wspétezynnik C
8 1.24
9 1.22
10 1.21
11 1.19
12 1.18
13 1.17
14 1.17
15 1.16
16 1.15
17 1.15
18 1.14
19 1.14
20 do 22 1.13
23 do 25 1.12
26 do 31 1.11
32do 35 1.10
36 do 44 1.09
45 do 51 1.08

Wspélczynnik pozycji i rozproszenia: Cpk
, _|Tol . —X X-Tol_,
¢, =min ,
30, 30,

Stacja jest ,,zdolna”, jesli CAM jest wyzszy niz okreslony CAM.

Ustawianie jest prawidtowe, jesli Cpk jest wyzszy niz okres§lony Cpk.

Formuta normy ISO

Standardowe odchylenie: o

Gdzie $rednia populacji (x ) to:
N

>x

- — i=l

N

X,  Warto$¢ populacji.

i

N liczba pomiardéw populacji.

Zdolnos¢ procesu: Cp
] 1T
(p=—
60

Gdzie
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IT  Interwat tolerancji = maks. tolerancja - min. tolerancja.
o Standardowe odchylenie

Wspétczynnik pozyciji i rozproszenia: C,

, . {Tolmax—)_( X -Tol__ }
C , =min i

P 30 ’ 30
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Diagnostyka

Jak uruchomié diagnostyke

@ Aby wykonac¢ ponizsza czynnos$¢, poziom natadowania akumulatora WRT musi by¢ wyzszy niz 15%.

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikna¢ Diagnostyka.

2. W lewym panelu strony Diagnostyka klikng¢ przycisk Uruchom diagnostyke.

@ Procedura diagnostyczna musi zosta¢ przeprowadzona do konca bez wylaczania urzadzenia.

Niektore kontrole sg wykonywane automatycznie, podczas gdy inne wymagaja wprowadzenia danych przez
uzytkownika. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi w oknach dialogowych internetowego interfejsu

uzytkownika:
Sprawdz Opis
Pamig¢¢ danych Wykonano automatycznie

Pamig¢ konfiguracji
Akumulator
Zyroskop

Wirnik

Diody LED

Klawiatura
WLAN

RTC

System pliku

Koder katowy

NFC

Akumulator rezerwowy

Wykonano automatycznie

Wykonano automatycznie

Wykonano automatycznie

Przytozy¢ moment obrotowy do przetwornika, aby upewnic¢ sig, ze warto$¢
momentu obrotowego jest prawidlowo odczytywana.

Jesli wirnik dziala, nacisngé przycisk OK; jesli nie, nacisnag¢ NOK.

Sprawdzi¢, czy wszystkie diody LED §wiecg si¢ zgodnie ze wskazaniami w
oknie dialogowym.

Jesli wszystkie diody LED dzialajg, nacisng¢ OK; jesli nie, nacisngé NOK.

Po wyswietleniu monitu nacisnaé przycisk klawiatury w ciaggu 10 sekund.

Wykonano automatycznie

Sprawdzi¢, czy warto$¢ daty/godziny wyswietlana w oknie dialogowym jest
prawidtowa.

Jesli data/godzina jest prawidlowa, nacisna¢ OK; jesli nie jest, nacisnac
NOK.

Wykonano automatycznie

Obroci¢ przetwornik, aby upewnic si¢, ze wartos¢ kata jest prawidtowo od-
czytywana.

Jesli koder katowy dziala, nacisna¢ OK; jesli nie, nacisngé NOK.

Wykonano automatycznie

Wykonano automatycznie

3. Po wykonaniu wszystkich kontroli, nacisnag¢ OK na dole okna dialogowego Diagnostyka.
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Jesli warto$¢ daty/godziny jest Nie OK (NOK), zostanie otwarte okno dialogowe umozliwiajace ustawienie prawi-

dlowej daty i godziny dla raportu diagnostycznego. W oknie dialogowym kliknag¢ Kalendarz U, aby wybra¢ datg i
godzing.

Raport diagnostyczny jest dostgpny w prawym panelu strony Diagnostyka.
@ W WRT mozna zapisa¢ do 10 raportéw diagnostycznych. Jesli istnieje juz 10 zapisanych raportéw diagnostycz-

nych i zostanie uruchomiony nowy raport diagnostyczny, najstarszy raport zostanie automatycznie usuniety i za-
stagpiony nowym raportem diagnostycznym.

Aby przejs¢ do zapisanych raportow, uzy¢ numerowane;j list na goérze prawego panela strony Diagnostyka.
Raporty sa sortowane od najnowszego do najstarszego.

W lewym panelu strony Diagnostyka kategoria Ostatni wynik diagnostyki wyswietla Status 1 Date ostatniej prze-
prowadzonej diagnostyki:

 Jesli Status jest OK, wszystko dziata prawidtowo.

o Jesli Status jest Nie OK, procedura diagnostyczna wykryta co najmniej jedng usterke.

Jak pobrac¢ raport diagnostyki

1. W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikng¢ Diagnostyka.

2. U gbry prawego panelu strony Diagnostyka przej$¢ do numerowane;j listy, aby wybraé¢ pozadany raport dia-
gnostyczny.

3. W prawym gornym rogu strony klikna¢ Pobierz 3
Zapisac raport diagnostyczny lokalnie jako plik . pdf.

Jak wydrukowa¢ raport diagnostyki

1. W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikng¢ Diagnostyka.
2. U gbry prawego panelu strony Diagnostyka przej$¢ do numerowane;j listy, aby wybraé¢ pozadany raport dia-
gnostyczny.

W prawym goérnym rogu strony klikna¢ Drukuj =
4. W oknie drukowania wybra¢ drukarke i skonfigurowaé odpowiednie ustawienia. Nastepnie klikna¢ Drukuj.

Jak sprawdzi¢ status alarmoéw

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikna¢ Diagnostyka.
2. W lewym panelu strony Diagnostyka obok Status alarmu klikna¢ Pokaz, aby otworzy¢ okno Alarmy.

Jesli urzadzenie wykryto usterke, odpowiedni element jest zaznaczony ikong NOK @ Elementy, ktére dziata-

ja prawidtowo, sa zaznaczone ikong OK @
3. Klikna¢ OK, aby zamkna¢ okno Alarmy.

Konserwacja

@ Czynnosci i funkcje opisane w tej sekcji mogg wymagacé uprawnien przypisanych wylacznie do okreslonej roli
uzytkownika. Aby uzyskac¢ wiecej informacji, zapoznac si¢ z rozdziatem Role i uprawnienia uzytkownika [stro-
na 15].

Jak zapisa¢ wyniki lokalnie

1. W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikng¢ Konserwacja.

2. W lewym panelu strony Konserwacja w kategorii Zapisz czynno$¢ wyszukac element Zapisz wyniki.
Aby zapisa¢ wyniki ograniczone do pewnego zakresu czasowego, klikna¢ przelacznik obok Filtra danych, aby
wlaczy¢ funkcje.
W polach Od daty i Do daty klikna¢ Kalendarz m i wybra¢ odpowiednio dat¢ poczatkowg i koncowg w
oknie wyboru daty.

3. Obok Zapisz wyniki klikna¢ Zapisz.
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Jak usunaé wszystkie narzedzia i czynnosci zapisane na urzadzeniu

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika kliknag¢ Konserwacja.

2. W lewym panelu strony Konserwacja w kategorii Czynno$¢ pamieci wyszuka¢ element Usun wszystkie na-
rzedzia i czynnosci.

3. Obok Usun wszystkie narzedzia i czynnosci klikna¢ Usun.
W oknie potwierdzenia klikna¢ Tak aby potwierdzi¢ czynnosc.

Jak usuna¢ wszystkie krzywe i wyniki zapisane na urzadzeniu

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikna¢ Konserwacja.

2. W lewym panelu strony Konserwacja w kategorii Czynno$¢é pamieci wyszuka¢ element Usun wszystkie
krzywe i wyniki.

3. Obok Usun wszystkie krzywe i wyniki klikna¢ Usun.

4. W oknie potwierdzenia kliknag¢ Tak aby potwierdzi¢ czynnos¢.

@ Liczba podana w nawiasach kwadratowych po Usun wszystkie krzywe i wyniki to liczba obecnie zapisanych
na urzadzeniu krzywych i wynikow.
Jak zrestartowac¢ urzadzenie do ustawien fabrycznych

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikna¢ Konserwacja.

2. W lewym panelu strony Konserwacja w kategorii Czynno$¢ pamieci wyszukac element Zresetuj do usta-
wien fabrycznych.

3.  Obok Resetuj do ustawien fabrycznych, kliknag¢ Kontynuuj.

4. Woknie potwierdzenia klikna¢ Tak aby potwierdzi¢ czynnos¢.

@ Podczas resetowania urzadzenia do ustawien fabrycznych dane kalibracji sa jedynymi zachowanymi danymi.

@ Po zresetowaniu WRT do ustawien fabrycznych, podtacz urzadzenie do komputera za pomoca kabla USB, aby
na nowo skonfigurowa¢ parametry sieci.
Jak wiaczyé/wytaczy¢ Ethernet poprzez potaczenie USB

1. W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikna¢ Konserwacja.

2. W lewym panelu strony Konserwacja w kategorii Dzialania w interfejsie USB wyszukac¢ element Wylacz
Ethernet przez USB.

3. Obok Wylacz Ethernet poprzez USB klikna¢ przetacznik wylgczania lub wilaczania funkcji.
@ Domyslnie Ethernet poprzez polaczenie USB jest wiaczone.

Jak wiaczyé/wylaczy¢ wirtualnego asystenta internetowego interfejsu uzytkownika

1. W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikna¢ Konserwacja.
2. W lewym panelu strony Konserwacja w kategorii Asystent wyszuka¢ element Pokaz asystenta.
3. Obok Pokaz asystenta klikna¢ przetacznik wytaczania lub wiaczania funkcji.

Jak wiaczyé/wytaczyé pliki dziennika

1. W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika kliknag¢ Konserwacja.
2. Na stronic Konserwacja kliknaé¢ przetacznik obok Plik dziennika, aby wiaczy¢ lub wytaczy¢ funkcje.

Jak wybraé poziomy rejestrowania zdarzen

1. W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikna¢ Konserwacja.
2. Na prawym panelu strony Konserwacja klikna¢ przetacznik obok Plik dziennika, aby wlaczy¢ funkcje.
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3. W lidcie rozwijanej Poziom wybra¢ poziom dziennika, aby filtrowa¢ kategori¢ wystapien, aby pokazac:
* Wykres
* Debuguj
e Informacje
* Ostrzezenie
* Blad
* Krytyczny

@ Podczas normalnej czynnoéci nie zaleca si¢ wybiera¢ pozioméw dziennika Slad i Debuguj z powodu duzych
plikow dziennika, ktére generuja.

Jak pobra¢ pliki dziennika

1. W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika kliknag¢ Konserwacja.
Na prawym panelu strony Konserwacja klikna¢ przetacznik obok Plik dziennika, aby wlaczy¢ funkcje.

3. W rozwijanej liScie Poziom, wybra¢ zadany poziom dziennika:
Aby uzyska¢ wigcej informacji, zapoznac si¢ z rozdziatem Jak wybrac¢ poziomy rejestrowania zdarzen [stro-
na 69].

4. W prawym gérnym rogu prawego panelu strony Konserwacja wybra¢ Pobierz 3
5. Zapisa¢ dzienniki lokalnie jako plik . txt.

Jak wydrukowaé pliki dziennika

W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikna¢ Konserwacja.
Na prawym panelu strony Konserwacja klikna¢ przetacznik obok Plik dziennika, aby wilaczy¢ funkcje.

3. W rozwijanej liScie Poziom, wybra¢ zadany poziom dziennika:
Aby uzyska¢ wiecej informacji, zapoznac si¢ z rozdziatem Jak wybraé poziomy rejestrowania zdarzen [stro-
na 69].

4. W prawym gérnym rogu prawego panelu strony Konserwacja klikngé Drukuj =
W oknie drukowania wybra¢ drukarke i skonfigurowa¢ odpowiednie ustawienia. Nastepnie kliknag¢ Drukuj.

Jak odswiezy¢ dane plikow dziennika

1. W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikna¢ Konserwacja.
2. Na prawym panelu strony Konserwacja klikna¢ przetacznik obok Plik dziennika, aby wiaczy¢ funkcje.

W prawym gdérnym rogu prawego panelu strony Konserwacja wybra¢ Od$wiez C .

Jak usuna¢ pliki dziennika

1. W Menu nawigacyjnym internetowego interfejsu uzytkownika klikna¢ Konserwacja.
Na prawym panelu strony Konserwacja klikna¢ przetacznik obok Plik dziennika, aby wiaczy¢ funkcje.

3. Wrozwijanej liScie Poziom, wybra¢ poziom dziennika do usunigcia.
Aby uzyska¢ wiecej informacji, zapoznac si¢ z rozdziatem Jak wybrac poziomy rejestrowania zdarzen [stro-
na 69].

4. W prawym gérnym rogu prawego panelu strony Konserwacja wybra¢ Usun [ }
W oknie potwierdzenia klikngé¢ Tak aby potwierdzi¢ czynnosc.

Instrukcja konserwacji

Zapobieganie problemom ESD

Podzespoty znajdujace si¢ wewnatrz produktu i sterownika sa wrazliwe na wyladowania elektrostatyczne. Aby unik-
na¢ przyszlych usterek, wszelkie czynnosci serwisowe i konserwacyjne nalezy wykonywa¢ w srodowisku roboczym
zabezpieczonym przed wytadowaniami elektrostatycznymi. Na rysunku ponizej pokazano przyktad wiasciwie zapro-
jektowanego stanowiska serwisowego.

70/76 6159990600 / v.02



PL Serwis

AL
ATTENTION

OBSERVE PRECAUTIONS
FOR HANDLING
ELECTROSTATIC
SENSITIVE
DEVICES

wrist strap

5004120

Konserwacja prewencyjna

Kalibracja

WRT - Wireless Rotary Transducer nalezy kalibrowa¢ przynajmniej raz w roku. Skontaktuj si¢ z serwisem Desoutter
w celu kalibracji.

Czyszczenie

Utrzymuj WRT - Wireless Rotary Transducer w czystosci.

Po uzyciu usun wszelkie $lady oleju i smaru z WRT - Wireless Rotary Transducer migkka szmatka i migkkim $rod-
kiem do czyszczenia powierzchni z oleju/smaru. Nie uzywac agresywnych oraz $ciernych srodkow czyszczacych.

Pyt z WRT - Wireless Rotary Transducer nalezy usuwacé Sciereczka antystatyczna.
Do czyszczenia WRT - Wireless Rotary Transducer nie nalezy uzywac agresywnych detergentow.

Styki WRT - Wireless Rotary Transducer nalezy czysci¢ za pomoca roztworu do czyszczenia stykow elektrycznych.
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Recykling

Recykling

Przepisy ochrony sSrodowiska

Po zakonczeniu okresu eksploatacji produkt musi zosta¢ poddany wiasciwemu recyklingowi. Produkt nalezy zde-
montowac, za$ jego elementy podda¢ recyklingowi zgodnie z lokalnymi przepisami.

Akumulatory nalezy przekaza¢ krajowej organizacji odzysku zuzytych baterii i akumulatorow.

Informacje dotyczace recyklingu

15{\ )

Czesé Utylizowa¢ jako

1 Plyta pokrywy Guma

2 Klawiatura Zuzyty sprzet elektryczny i elektronicz-
ny

3 Ostona Termoplastyczna

4 Sprezyna Stal

5 Sruba, styk, Seeger Stal

6 Obudowa akumulatora Aluminium

7 Plytka drukowana czujnika Zuzyty sprzet elektryczny i elektronicz-
ny

8 Swiatto przewodnie Poliweglan

9 Cewka stojana Nie podlega recyklingowi

10 Uszczelka Guma

11 Czujnik kata Zuzyty sprzet elektryczny i elektronicz-
ny
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Czesé Utylizowa¢ jako
12 Blokada drzwi Aluminium
13 Ptytka wirnika Nie podlega recyklingowi
14 Przetwornik Stal
15 Nakretka pierscieniowa Aluminium
16 Korpus Aluminium
17 Lozysko Stal
18 Pier§cien magnetyczny Stal
19 Glowny PCB Zuzyty sprzgt elektryczny i elektronicz-
ny
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Ttumaczenie oryginalnej instrukcji

Zatozona w 1914 firma Desoutter Industrial Tools z siedzibg we Francji to globalny lider w produkciji
elektrycznych i pneumatycznych narzedzi montazowych stuzgcych w wielu réznych zastosowaniach
montazowych i przemystowych, np. lotnictwie i kosmonautyce, motoryzaciji, obstudze lekkich i ciezkich
pojazdéw, naprawach terenowych i ogélnych zastosowaniach przemystowych.

Firma Desoutter oferuje bogaty wybér rozwigzan — narzedzi, ustug i projektow — dostosowanych do
okreslonych wymagan klientéw lokalnych i globalnych w ponad 170 krajach.

Firma projektuje, wykonuje i dostarcza innowacyjne narzedzia przemystowe wysokiej jakosci, wtgczajgc

pneumatyczne i elektryczne wkretarki, zaawansowane narzedzia montazowe, zaawansowane jednostki
wiertnicze, silniki pneumatyczne i uktady pomiaru momentu obrotowego.

Wiecej informacji mozna uzyska¢ na stronie www.desouttertools.com

m More Than Productivity
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